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1 Description technique

1.1 Généralités

Toutes les fonctions de I'élévateur sont contrdlées par la carte électronique. La carte dispose d'un certain
nombre d'entrées et de sorties pour la connexion de I'électrovanne du hayon élévateur (pompe hydraulique),
des vannes, des capteurs et du boitier de commande. La carte a également des LED et un afficheur alphanu-
mérique qui présentent I'état du systéme.

1.2 Veille

La carte électronique se met en veille au bout de 5 minutes d'inactivité. Appuyez sur n'importe quel bouton
pendant environ 0,5 seconde pour la réactiver.

1.3 Informations de service

Toutes les fonctions de I'élévateur sont pilotées et surveillées par la carte électronique. Celle-ci est pourvue
d’un afficheur alphanumérique avec point clignotant ainsi que de 2 LED rouges. Ceux-ci donnent des informa-
tions de service. En cas de dysfonctionnement, des codes de défaut s'affichent pour aider au dépannage.
Lafficheur donne des indications sur :

- Boitier de commande actif

- Défauts

- Configuration de programme

- Etat actuel des capteurs

Le point clignotant indique :

- Eteint: Aucune tension d'alimentation

- Allumé : Une tension d'alimentation est présente mais l'interrupteur cabine CS n'est pas actionné.

- Clignotant : Linterrupteur cabine CS est actionné mais le systéme est en attente d'un signal d'entrée.

La LED 1 signale :
- Entrée active : un ou plusieurs boutons du boitier de commande sont enfoncés.

La LED 2 signale :

- Sortie active (signal d’entrée confirmé en provenance du boitier de commande et des capteurs), I'éléva-
teur est en service. 0

B
E C]’H
sz © LED1——
LED 2
E cnz Afficheur
2H2 Point clignotant

E criz BB

gapDaag
Looc)  (EEEREEP

B rCtrl 59 a0
E Cf]'“ 3:-53
C Spiral 1
Lock )

\&
\ O\
Figure 1. La carte électronique est pourvue d’un afficheur alphanumé-

rique avec point clignotant ainsi que de 2 LED rouges.
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1.3.1 Codes d'information

Les codes s’affichent en séquence. En premier vient une lettre d’identification, suivie de chiffres ou d'un
segment d'information supplémentaire, et enfin une pause.A l'actionnement de l'interrupteur cabine CS, la
configuration de programme (P) s'affiche en premier, suivie du numéro de configuration. Ensuite s'affichent le
voltage détecté puis la version logicielle (J) suivie du numéro de version.

Tant qu'aucun boitier de commande n'est utilisé, une séquence défilante s’affiche ensuite, avec indication du
capteur (C) suivie d'un segment 0-6 qui indique les capteurs ayant un signal.

Lorsqu'un boitier de commande est utilisé, celui-ci est indiqué (1-7) suivi du bouton qui est enfoncé, segment
B, C, E ou X (X symbolise le 4¢ bouton de chaque boitier de commande (2h1 pour le boitier fixe 1, 2h2 pour le
boitier 2, bouton de verrouillage pour le boitier radio et le boitier spirale).

Le boitier de commande est représenté par les chiffres 1-7.

Boitier fixe 1, y compris le bouton a deux mains 2h1
Boitier fixe 2, y compris le bouton a deux mains 2h2
Boitier radio, externe

Boitier spirale

Boitier de commande pour hayon rétractable
Boitier radio, module interne

CS (interrupteur cabine)

Nooakrwpn=

Une fois qu’'un bouton a été relaché, le systéme de commande est verrouillé par le boitier de commande
utilisé pendant un moment pour qu'aucune autre personne ne puisse manceuvrer |'élévateur depuis un autre
boitier de commande. Pendant que le systéeme de commande est monopolisé par le boitier de commande
utilisé, son numéro (1-7) clignote sur l'afficheur. Ceci concerne principalement le boitier radio et le boitier
spirale, les autres boitiers ayant un temps de verrouillage trop court pour que l'indication puisse étre visible.

Le boitier spirale peut étre équipé d'une fonction de verrouillage. Aprés que le boitier a été utilisé, le systéeme
de commande est verrouillé par ce boitier jusqu’a ce qu'on le libére manuellement en utilisant le bouton de
désactivation du boitier.

Le boitier radio est aussi équipé d’'une fonction de verrouillage. Le systeme de commande peut donc étre ver-
rouillé/libéré en maintenant le bouton 5 enfoncé. Le statut est indiqué par la LED de fonction de verrouillage
qui est allumée lorsque le verrouillage est activé. En cas de défaillance de la télécommande, le déverrouillage
est possible en mettant I'interrupteur de cabine (CS) sur Arrét puis Marche.

Si la télécommande est verrouillée et que I'élévateur est déverrouillé par la mise de l'interrupteur de cabine
CS sur Arrét puis Marche, I'élévateur est a nouveau verrouillé des que l'on appuie sur un bouton de la télé-
commande.

ATTENTION !
Le verrouillage est maintenu en cas de perte de tension dans I'élévateur puis de redémarrage et le chiffre 6 cli-
gnote sur l'afficheur de la carte électronique. Le déverrouillage se produit comme décrit ci-dessus.
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Codes d'information

. . Code | Code . .
Identification | Code 1 2 3 Informations Divers
P 00-99 Configuration sélectionnée
(Configuration de - Séparateur
rogramme
prog ) 12/24 Voltage détecté
J 01-99 _ 1-9 Numéro de version du firmware
Version logicielle
. Une lumiére continue (1-6) signale un
1-6 (A”ljlme en 1-6 boitier de commande actif en cours I@n
continu) d'utilisation. B, UC
Boitier de com- —
mande actif en Segment Le segment B, C, E ou X est allumé en EU Ux
cours d'utilisation B.C,E fonction du bouton enfoncé 4
ou X. Out
. Le boitier de commande qui monopolise
1-7 (ql_lgnOtant) le systeme de commande.
Le 20|tler de com-_ Ceci concerne principalement le boitier
r'r|1_an Ie qmtrponog)o radio et le boitier spirale, les autres
Isele S):js emed et boitiers ayant un temps de verrouillage
commande penaan trop court pour que l'indication puisse
un moment apres atre visible
ue la manceuvre a '
g été effectuée. Le numéro cesse de clignoter dés qu'on
appuie sur un des boutons du boitier de
1-7 commande utilisé.
Si la carte électronique a été hors tension
et est remis sous tension alors que
l'interrupteur cabine CS est actionné, « 7 »
clignote sur l'afficheur et la carte électro-
nique est bloquée jusqu'a ce qu'on ait mis
l'interrupteur sur Arrét puis Marche.
1-6 =Ctrl 1-6
7 =CS
Indi (t: d Les segments 1-9.0 indiquent les capteurs. Di2
ndication du
Allumé - signal entrant. —
capteur o 9 . Di1, (] Di3
Segment Eteint - aucun signal entrant. OV.
(Voir les schémas électriques et hydrau-  |Di6 U Di4
liques pour connaitre les emplacements ﬁ o
des capteurs). !

www.zepro.com



Description technique Manuel technique

Exemple de séquence avec code d'information :

PO -0 @] 0

Configuration 1 Tension détectée 12 V Firmware 9.0

Exemple de séquence avec indication de capteur :
Indication de capteur : C, Capteur détecté : Di1

N |
L}

Exemple de séquence avec indication de boitier de commande :
Boitier de commande : 2, Bouton détecté : B

I, 10

1.3.2 Codes de défaut

Si un défaut se produit, un code de défaut apparait sur l'afficheur sous la forme d'une lettre permettant d'identi-
fier le défaut, suivie de chiffres et/ou d'un segment de chiffre pour plus de précisions, suivis d'une indication de
capteur (C) décrite a la page précédente.

Dans le cas des codes de défaut E et F, les chiffres (1-9) indiquent a quel boitier ou a quelle sortie le code de
défaut se rapporte.

—_

Boitier fixe 1, y compris le bouton a deux mains 2h1
Boitier fixe 2, y compris le bouton a deux mains 2h2
Boitier radio, externe

Boitier spirale

Boitier de commande pour hayon rétractable
Boitier radio, module interne

CS (interrupteur cabine)

Control Power

Sensor Power

© N g~ N

Si le systéme détecte plusieurs défauts, seul le code du défaut ayant la priorité la plus élevée s'affiche automati-
guement. Laffichage se fait selon la hiérarchie qui ressort du tableau ci-dessous : L/H, E, F et A.

Lorsque l'interrupteur cabine CS est mis en position ARRET, le systéme présente une liste des cinq derniers
défauts détectés. Au bout de 5 minutes environ, la carte électronique se met en veille et I'afficheur s'éteint.
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Codes de défaut

Identification | Code1 | Code 2 | Code 3 Informations Divers
L
Tension de batterie 07-35 Tension mesurée
basse
H
Tension de batterie 07-35 Tension mesurée
haute
E Boitier fixe 1 (y compris le bouton
Boitier de com- 1 a deux mains 2h1 si sous surveil-
mande verrouillée lance)
Boitier fixe 2 (y compris le bouton
2 a deux mains 2h2 si sous surveil-
lance)
Boitier radio, externe
4 Boitier spirale
5 Boitier de commande pour hayon
rétractable
Boitier radio, module interne
7 CS (interrupteur cabine)
In
S
Le segment B, C, E ou X est B' UC
Segment allumé en bfonctlon QU’ S|gnal Qe —
bouton qui a verrouillé le boitier E UX
de commande. —5
Out
F 1-7 U0-U7 s'affiche
i -circui- , , uniquement
S(?rtle court cireul La sortie court-circuitée ou pré- N
tée/courant élevé oo aprés que la
sentant un courant élevé. Les co- :
des de def : sortie/fonc-
09 es de 'e\autlson't automgthue— tion a été ac-
ment mis a zéro si la fonction en tive
AN S ivée.
est cours d'utilisation (validation
de la fonction). 8  Control power
9  Sensor power
Sortie non connec- La sortie qui n'est pas connec-
tée ou rupture de tée ou présente une rupture de | S'affiche unique-
cable cable. Les codes de défaut sont | ment aprés que la
0-7 : OGP - ok
automatiquement mis a zérosila | sortie U0-U7 a été
fonction en est cours d'utilisation | activée.
(validation de la fonction).
A Contacter le
Défaut interne 0- service technique
si l'élévateur ne
fonctionne pas.

Tous les codes de défaut peuvent étre remis a zéro en mettant l'interrupteur cabine CS sur Arrét puis Marche.
Les codes de défaut FO-F7 et U0-U7 sont mis a zéro automatiquement si la fonction en est cours d'utilisation
(validation de la fonction). Les codes de défaut L et H sont remis a zéro automatiquement si une tension de
batterie correcte est rétablie. Le code de défaut E est remis a zéro automatiquement si le systeme de com-
mande n'a pas regu de signal du boitier de commande pendant 6 minutes.

Exemple de séquence avec code de défaut :

Sortie n° 3 court-circuitée.

[y
/

-

>
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1.3.3 Carte électronique des codes de défaut
LW W W Ln |

e T Eren =)

) Ef@@@@@@e@@ EeSPe8s |

8 25 g ﬁﬁg S 5 S L——— Sensor Power =— @

F8 @ %' Output: %

3| @

A O i

@ B [0

E1 — % (E: ctri 1 Lsdiod 1 IN@O%T@ %

- ysdio

@@B 2H1J © ediod2 _@@

E2 @ |e ] Display :/i o

@ |c < Blinkpunkt ——” L~ o

@) |2H2 ctrl6 E6 cs| @

Q | o [ Die| [

E3 — % e ans ool o

C Radio n :

@ LockJ II|III ggé g

@ B |-‘ftrl5-|O o) % g:? %

E4 D E cia 3 E%ﬁ a2l @

@ C Spiral I

\_ @ Lock §@§§ L A1 @

o\ o
T

Lysdiod blinkar nar
styrkortet ar igang
(CS ska vara hog for detta)

_______________________

‘Indication de capteu

Di2
Di1 ijU Di3 |
I :

Di6 0:> UODM

Www.zepro.com



Description technique Manuel technique

1.34 Boitier de commande

Un bouton maintenu enfoncé trop longtemps entraine le verrouillage du boitier de commande pendant
quelques minutes. Le code de défaut E clignote sur I'afficheur. Le défaut est également indiqué sur le boitier
spirale non activé avec bouton de verrouillage s'il est connecté a Ctrl 4. Le nombre de clignotements de la
LED du boitier spirale correspond au numéro du boitier de commande, consultez la liste dans la section "1.3.2
Codes de défaut" a la page 7.

Exemple : Le boitier de commande 2 est verrouillé, la LED du boitier spirale clignote 2 fois, s'éteint un moment,
puis clignote 2 fois et ainsi de suite.

LED du boitier spirale

Allumée en continu Le boitier spirale est activé
Eteinte (faible scintille- | Le boitier spirale n'est pas activé
ment)
Clignotante L'un des autres boitiers de commande est
verrouillé
1.4 Tension d'alimentation

Les figures ci-dessous représentent la tension d'alimentation souhaitable pour les systemes 12V et 24 V. La
tension indiquée correspond a la tension de service de I'élévateur. Voir également les sections "1.6 Section
minimale recommandée

(s'applique au cable en cuivre, cable positif et cable négatif)" a la page 11. et "1.7 Consommation élec-
trique" a la page 12.

h ¢ L'élévateur ne fonctionne pas.

I L'élévateur fonctionne mais indique un défaut. Cette plage de tension n'est pas recom-
mandée pour une utilisation autre qu'en cas d'urgence.

L'élévateur fonctionne mais la plage de tension extérieure a la plage « marquée par
v un ceceur » n'est pas recommandée pour une utilisation autre qu'en cas d'urgence
pendant de courtes périodes.

¥, L'élévateur fonctionne a l'intérieur de la plage de tension pour un fonctionnement et
une durée de vie optimaux.

v
8-15V
12V oy 36V
T I A T O A A
' X | | ' X '
0-7V 16-36V
B B -
\
o 18-30V .-
24V 36V
T A Y A Ll l11gl
' L | 'l X
0-16V 32-36V
- - -
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1.5 Capacité minimale recommandée de la batterie

Capacité minimale recommandée de la batterie

Capacité de levage < 1000 kg. 140 Ah
Capacité de levage > 1500 kg. 180 Ah

ATTENTION'!
Veillez & ce que ['élévateur dispose de la capacité de courant minimum recommandée (I ) Sur certains modéles
de véhicules, le courant fourni a I'élévateur par la batterie existante est limité.

1.6 Section minimale recommandée
(s’applique au cable en cuivre, cable positif et cable négatif)

Section minimale recommandée

Céable de commande 1,5 mm?
o Cable d’alimentation principal )
Capacitéde || <gm 25 mm
levage < 1000 Cable d’alimentation principal
Ka. i i inci )
g L>8m 35 mm
Cable d’alimentation principal 35 mm?
. L<8m
|erzp?aClt(1a ggo Cable d’alimentation principal | 50 mm? (12 volts) / 35 mm?2(24
gka L=84a15m volts)
Eib:es c:nallmentatlon principal 50 mm? (seulement 24 volts)

Figure 2. Capacité minimale recommandée de la batterie - Section minimale recommandée

Www.zepro.com
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1.7 Consommation électrique

Consommation électrique

12 Volt 24 Volt
[ [} . () () .
s3% e8| e |s8|5 |25
- = (o] © ‘@ c - = (] © ‘@ c
O S ey > . © ‘O S = > . ©
08 | 25 | =% 3 o8 | 25 | =X 3
g.-c - > c “i_’ = Qo - > t qi_, =
> c c i "G S > c c o . "6
[e] o © L (o] = 1] e
5% | E Es | 2 | 56| E Es | 2
E| < I 5| < <z | "
Z/ZL 1500
Z/ZL. 2000
ZDK 250
SZL 1500 245A | 42A | 15A | 1,8A | 145A | 21A | 0,75A | 1,2A
SZL 2000
SZN 1500
SZN 2000
Z/ZL 2500 200A | 21A | 0,75A | 0,85A

ZS/ZSS/ZD 150
ZT/ZTS 150/200
ZS/ZSS/ZD 200/250 | 250A | 42A | 1,5A | 1,5A | 150A | 21A | 0,75A | 0,85A

245A | 42A | 15A | 1.6A | 126A | 21A | 0,75A | 0,85A

ZSSUHD 2000 245A | 42A | 1,5A | 1,8A | 145A | 21A | 0,75A | 0,9A
Z100 200A [ 156A | 15A | 1,8A | 90A | 0,75A | 0,75A | 0,9A
ZHD 1500/2000 245A | 42A | 15A | 1,8A | 1356A | 21A | 0,75A | 0,9A
Z 45 95A | 14A | 15A | 1,8A | 60A | 0,7A | 0,75A | 0,9A
275 115A | 1,4A | 15A | 1,8A | 75A | 0,7A | 0,75A | 09A
Z3N 75 1M5A | 1,4A | 1,5A | 1,8A
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2 Description du fonctionnement
2.1 Modeles de cylindre
L = Inclinaison double effet & course limitée - Elévateur a simple effet

DL = Inclinaison double effet & course limitée - Elévateur a double effet

MA = Inclinaison réglable double effet - Elévateur simple effet a vitesse unique

DA = Inclinaison réglable double effet - Elévateur double effet & vitesse unique

S = Inclinaison simple effet a vitesse unique - Elévateur simple effet & vitesse unique

SA = Inclinaison simple effet a vitesse unique réglable - Elévateur simple effet & vitesse unique

2.2 Modeles - Configurations

Modéle ‘ Configuration ‘ Page
Z/ZL 1500/2000/2500, ZDK 250, Z/ZN 2500 - MA 14 14
Z/Z1.1500/2000/2500 - MA, ouverture/fermeture automatique

14 18
(standard) B o
Z/ZL 1500/2000/2500 - DA 16 23
Z45/75-S, SA 1 27
Z3N(U)/Z3NN(U)/Z3NW(U) - MA 9 30

WWW.zepro.com 13
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2.3

Configuration 14 - MA

"2.3.1 Capteurs / Entrées"
"2.3.2 Schéma de fonctionnement”

"2.3.3 Limitation a l'utilisation du boitier de commande"
"2.3.4 Ouverture rapide - plage d’activation"

2.3.1

Désignation

Emplace-

ment (stan-

Capteurs / Entrées

Fonction

Description

dard)

mains

Ai1l Non utilisé dans cette configuration
Ai2 Non utilisé dans cette configuration
B Boitier de com- | Bouton de
mande montée
E Boitier de com- | Bouton de
mande descente
C Boitier de com- | Bouton d'incli- Utilisé en combinaison avec B et E pour l'inclinaison vers le haut et vers le
mande naison bas
2H Commande Bouton deux Activé lors de I'ouverture et de la fermeture du coffret. Utilisé pour I'ouverture
mains rapide.
Di1 Non utilisé dans cette configuration
Di2 Non utilisé dans cette configuration
Di3 Capteur d'angle Di3 non sollicité inactive la Fermeture avec le dispositif de commande
secondaire pour que l'opérateur utilise le bouton deux mains 2H
simultanément avec le dispositif de commande primaire pour obtenir la
fonction de fermeture continue.
Di4 Vérin d'inclinai- | Alarme plate- Manostat de pression en baisse, raccordé a I'extrémité travail du vérin
son forme ouverte d'inclinaison. Renvoie quand il est activé un signal (+) a Di4 qui produit un
signal de sortie (-) sur Pa-. Un signal (+) est obtenu simultanément sur Pa+.
60 Bar (NC).
Di5 Non utilisé dans cette configuration
Di6 Non utilisé dans cette configuration
Cs Cabine Activation L'absence de signal d’entrée de Cs bloque les bornes du boitier de commande.
Un signal envoyé a Cs vient habituellement de l'interrupteur de la cabine. Si
I'interrupteur cabine n'est pas utilisé, il peut parfois arriver qu’un signal (+)
entre sur Cs ponté avec le (CS PWR) d’une borne voisine.
2H Commande Bouton deux Activé lors de I'ouverture et de la fermeture du coffret. Utilisé pour I'ouverture

rapide.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13

14
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2.3.2

Signal entrant

Schéma de fonctionnement

Faible (0 signal de

Fonction Haute V) sortie Commande lllustration
v U0
v U1 v Ctrl 1
v Di2 Ouverture a partir de v Ctrl 2
E J/ Di3* J U3 89° jusqu’a environ 45°.
1
2H Ouverture rapide
J U5 activée.
v Ue**
Ouverture
VA
J U1
9 C J/ Di3 v U3 Ouverture du fourgon
E de l'intérieur J Ctrl 4
VAL
v U1 v Ctrl 1
v U2 J Ctrl 2
v Ctrl 3
Descente E
J ua J Ctrl4 L 4 @
/ Di5
/ Di6 J Ctrl 6

* Exigé uniquement au début du mouvement, ignoré aprés le basculement du capteur jusqu’a reprise.
** 0,2 seconde de retard sur le signal de sortie.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
"2.3 Configuration 14 - MA" a la page 14

Www.zepro.com
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Signal entrant

Faible (0 | Signal de

Fonction sortie Commande lllustration
v U0
v U1 v Ctrl 1
C \/ Ctrl 2
Ouverture E v U3 v Ctrl 3
Di3* J Ctrl 4
v/ U5
v Ctrl 6
v uo
v Ctrl 1
v Di2* v U2 J Ctrl 2
Levage B j g:r:i 1
r stf@
/ Di6 J Ctrl 6
v U0
/ Ctrl 1 00
B v Ctrl 2 45"
Fermeture c v U3 Ferr.neturegusqua J Ctrl 3 I
Di3 environ 45 J Ctrl 4 _102
O
J Ctrl 6 O
v U0
v Ctrl 1
v Ctrl 2
B v U3 Fermer contre le
Fermeture C
2H fourgon

Désignation du capteur précédée du symbole /- = 0, c’est-a-dire pas de signal.
* Exigé uniquement au début du mouvement, ignoré apres le basculement du capteur jusqu’a reprise.
** Quverture/fermeture automatique, descente : Inclinaison vers le haut uniquement jusqu’a ce que Di2 passe a non sollicité, puis

descente. Di2 est ignoré jusqu’a reprise.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
"2.3 Configuration 14 - MA" a la page 14
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2.3.3 Limitation a l'utilisation du boitier de commande

Ctrl1 &2 Ctrl3 &6 Ctrl 4

SOA A

Figure 3. L'utilisation des boitiers de commande connectés a Ctrl 1 et Ctrl 2 est limitée par I'angle de la plate-
forme de chargement.
Lutilisation des boitiers de commande connectés a Ctrl 3 & 6 est limitée par I'angle de la plate-forme de chargement.
Lutilisation des boitiers de commande connectés a Ctrl 4 est limitée par I'angle
de la plate-forme de chargement pour l'inclinaison vers le haut.

234 Ouverture rapide - plage d'activation
90°
45°
-10°

Figure 4. L’ouvertur‘e rapide peut étre activée lorsque la plate-forme se trouve a un angle compris entre 90° et -45°.
A condition que les boutons du boitier de commande soient maintenus en-
foncés, I'ouverture rapide est ensuite active jusqu’a -10°.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
"2.3 Configuration 14 - MA" a la page 14
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Description du fonctionnement

Manuel technique

2.4

"2.4.1 Capteurs / Entrées"
"2.4.2 Schéma de fonctionnement”

"2.4.3 Limitation a l'utilisation du boitier de commande"
"2.4.4 Zone d'ouverture rapide"
"2.4.5 Commande au pied et feux d’avertissement"
"2.4.6 Inclinométre - tension"

2.4.1

Désignation

Emplace-

ment (stan-

Capteurs / Entrées

Fonction

Configuration 14 - Ouverture/fermeture automatique MA

Description

E)]

Ai1l Plate-forme Inclinométre Mesure I'angle de la plate-forme par rapport a la gravité terrestre
Ai2 Non utilisé dans cette configuration
B Boitier de com- | Bouton de
mande montée
E Boitier de com- | Bouton de
mande descente
C Boitier de com- | Bouton d'incli- Utilisé en combinaison avec B et E pour I'inclinaison vers le haut et vers le
mande naison bas
2H Commande Bouton deux Activé lors de I'ouverture et de la fermeture du coffret. Utilisé pour I'ouverture
mains rapide. (Ne s’applique pas au marché CE.)
Di1 Premiére fleche | Capteur d'angle | Pour Ouverture/fermeture automatique, fonction de sécurité
Di2 Non utilisé dans cette configuration
Di3 Non utilisé dans cette configuration
Di4 Vérin d'inclinai- | Alarme plate- Manostat de pression en baisse, raccordé a I'extrémité travail du vérin
son forme ouverte d'inclinaison. Renvoie quand il est activé un signal (+) a Di4 qui produit un
signal de sortie (-) sur Pa-. Un signal (+) est obtenu simultanément sur Pa+.
60 Bar (NC).
Di5 Vérin de levage | Capteur de Pour ouverture/fermeture auto. 5 Bar (NC).
pression
Di6 Non utilisé dans cette configuration
Cs Cabine Activation L'absence de signal d’entrée de Cs bloque les bornes du boitier de commande.

Un signal envoyé a Cs vient habituellement de l'interrupteur de la cabine. Si
I'interrupteur cabine n'est pas utilisé, il peut parfois arriver qu’un signal (+)
entre sur Cs ponté avec le (CS PWR) d’une borne voisine.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
"2.4 Configuration 14 - Ouverture/fermeture automatique MA" a la page 18
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Description du fonctionnement Manuel technique

24.2

Schéma de fonctionnement

Fonction lllustration
v U1 v Ctrl 1 90°
c J Di2 J Ctrl 2 e
1| e v D™ | v U3 Ouverture ra- - 4
oH pide activée. <
| ©
/ Di6 All J g
v U0
v Ul J Ctrl 1
J Di2*** J Ctrl 2
9 o] ' Dig*rx o v U3 Ouverture ra- v Ctrl 3
Ouverture E pide activée. J Ctrl4 100
/ U5 g
J/ Di6 Al VUG J Ctrl6
v uo
v U1 J Ctrl 1
J Ctrl 2
s © J/ Digher /U3 J ctl3
E o
v Ctrl 4 15°
v U5 =
J/ Di6 Al J Ctrl6
N'active pas
la fonction
v U1 J Ctrl 1
v U2 J Ctrl 2
1| e o v Ctrl 3
v U4 J Ctrl 4 1
J/ Di5 O
Ail J Ctrl 6
Descente
v U1 J Ctrl1
£ v U2 J Ctrl 2
2| bit V' Di3** o v U3 Ouverture v Ctrl 3
Di5* J U4 automatique J Ctrl 4
v U5 100
Ail Jctle |70

*

** 0,5 seconde de retard sur le signal de sortie.

*** Non connecté

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13

"2.4 Configuration 14 - Ouverture/fermeture automatique MA" a la page 18

Exigé uniqguement au début du mouvement, ignoré apres le basculement du capteur jusqu’a reprise.
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Description du fonctionnement Manuel technique

Signal entrant

Faible (0 .
Fonction lllustration
v Ctrl 1
J/ Di2** v Ctrl2
1l B o v U3 Fermeture v Ctrl 3
automatique J Ctrl 4
10°
Ai1 J Ctrl 6 i
Levage N'active pas
la fonction J U0
J Ctrl 1
J Di2*** v U2 J Ctrl 2
| 8 o v Ctrl 3 "
J Ctrl 4 D_ 2
Al J Ctrl 6
v U0
v Ctrl 1
J Ctrl 2 °
B J Dig*** o v U3 J Ctrl 3
Fermeture 0
c J Ctrl 4 "™
Ail J Ctrl 6
N'active pas
la foncti
a fonction 7 U0
v Ctrl 1
8 J Ctrl 2
Fermeture C 0° v us
2H
Ail

*

Exigé uniquement au début du mouvement, ignoré aprés le basculement du capteur jusqu’a reprise.
** 0,5 seconde de retard sur le signal de sortie.
*** Non connecté

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
"2.4 Configuration 14 - Ouverture/fermeture automatique MA" a la page 18
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Description du fonctionnement Manuel technique

243 Limitation a l'utilisation du boitier de commande
(Inclinaison vers le haut / bas et ouverture / fermeture)

Ctrl 1 &2 Ctrl 3,4 &6

Figure 5. L'utilisation des boitiers de commande connectés a Ctrl 1 & 2 est limitée par I'angle de la plate-
forme de chargement.
Lutilisation des boitiers de commande connectés a Ctrl 3, 4 & 6 est Ii-
mitée par I'angle de la plate-forme de chargement.

244 Zone d'ouverture rapide

90°

10°

Figure 6. L'ouverture rapide est active lorsque I'angle de la plate-forme est d'environ 90°-10°.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
"2.4 Configuration 14 - Ouverture/fermeture automatique MA" a la page 18
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Description du fonctionnement Manuel technique

245 Commande au pied et feux d'avertissement

45°

Figure 7. Lorsque I'angle est de 45° ou moins, un signal est donné sur U7 pour l'ac-
tivation des feux d'avertissement et de la commande au pied

2.4.6 Inclinometre - tension

La tension de sortie de I'inclinometre varie en fonction de I'angle de I'inclinométre. Quelques exemples
d’angles différents et de tension approximative sont donnés ci-dessous.

~3,2V

~2.5V 90°
450

~1,8V 10"

Figure 8. Tension approximative a différents angles

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
"2.4 Configuration 14 - Ouverture/fermeture automatique MA" a la page 18
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Description du fonctionnement

Manuel technique

2.5

2.5.1

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13

Configuration 16 DA
"2.5.1 Capteurs / Entrées"
"2.5.2 Schéma de fonctionnement”
"2.5.3 Limitation a l'utilisation du boitier de commande"

"2.5.4 Ouverture rapide - plage d’activation"

Capteurs / Entrées

Désignation

Emplace-

ment (stan-
dard)

Fonction

Description

mains

Ai1 Non utilisé dans cette configuration
Ai2 Non utilisé dans cette configuration
B Boitier de com- | Bouton de
mande montée
E Boitier de com- | Bouton de
mande descente
C Boitier de com- | Bouton d'incli- Utilisé en combinaison avec B et E pour l'inclinaison vers le
mande naison haut et vers le bas
2H Commande Bouton deux Activé lors de I'ouverture et de la fermeture du coffret. Utilisé
mains pour I'ouverture rapide.
Di1 Non utilisé dans cette configuration
Di2 Non utilisé dans cette configuration
Di3 Capteur d'angle Di3 non sollicité inactive la Fermeture avec le dispositif
de commande secondaire pour que l'opérateur utilise le
bouton deux mains 2H simultanément avec le dispositif de
commande primaire pour obtenir la fonction de fermeture
continue.
Di4 Vérin d'inclinai- | Alarme plate- Manostat de pression en baisse, raccordé a I'extrémité travail
son forme ouverte du vérin d'inclinaison. Renvoie quand il est activé un signal
(+) a Di4 qui produit un signal de sortie (-) sur Pa-. Un signal
(+) est obtenu simultanément sur Pa+. 60 Bar (NC).
Di5 Non utilisé dans cette configuration
Di6 Non utilisé dans cette configuration
Cs Cabine Activation L'absence de signal d’entrée de Cs bloque les bornes du boitier
de commande. Un signal envoyé a Cs vient habituellement
de l'interrupteur de la cabine. Si I'interrupteur cabine n'est pas
utilisé, il peut parfois arriver qu’un signal (+) entre sur Cs ponté
avec le (CS PWR) d’une borne voisine.
2H Commande Bouton deux Activé lors de I'ouverture et de la fermeture du coffret. Utilisé

pour I'ouverture rapide.

Www.zepro.com
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Description du fonctionnement Manuel technique

2.5.2 Schéma de fonctionnement

Signal entrant

Faible (0 | Signal de

Fonction sortie Commande lllustration
v U0
v U1 Ouvert s partir d v Ctrl 1
. uverture a partir de
c v/ Di2 89° jusqu’a environ v/ Ctrl 2
1 E J/ Di3* v U3 45°.
2H Quverture rapide
v U5 activée.
v Ue**
Ouverture
v U0
v U1
v Di2
C v Di3 v U3 Ouverture de I'intérieur
2 150 &
E du fourgon. Y - F
J/ U5 Ctrl 4 _100%
v Ue**
v uo
v U1 v Ctrl 1
v U2 v Ctrl 2
3k , oot
u4 trl
- MO
/ Di5
/ Di6 v Ctrl 6
Descente
v U0
v U1 v Ctrl 1
v U2 v Ctrl 2
E Descente manuelle, J Cirl3
2 Di6 / Ua remplace descente 1 et / cirila
2 si Di6 est ponté. trl 3 O
O
v Ctrl 6

* Exigé uniquement au début du mouvement, ignoré aprés le basculement du capteur jusqu’a reprise.
** 0,2 seconde de retard sur le signal de sortie.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
"2.5 Configuration 16 DA" a la page 23

24 WWW.Zepro.com



Description du fonctionnement Manuel technique

Signal entrant

Faible (0 | Signal de

Fonction Commande lllustration
v U0
v U1 v Ctrl 1
c v Ctrl 2
Ouverture E v U3 v Ctrl 3
Di3* J Ctrl 4
v U5
J Ctrl 6
v U0
v Ctrl 1
J Di2* v U2 J Ctrl 2
1 B v Ctrl 3
v Ctrl 4
/ Di6 J Ctrl 6
Levage ; Y
uo
—Ds/ ®0
v Ctrl 1 O
v U2 L | J Ctrl 2
B evage manuel, rem- e
2 Di6 place levage 1 et 2 si
Di6 est ponté. v Ctrl 4
J Ctrl 6
v uo
v Ctrl 1 000
B v Ctrl 2 452"
Fermeture c v U3 Fermetureojusqu'a J Ctrl 3 r
Di3 environ 45°. v Ctrl4 of
©
v Ctrl 6
v uo
v Ctrl 1
trl 2
B v U3 Fermer contre le v Cir
Fermeture C
2H fourgon.

* Exigé uniquement au début du mouvement, ignoré aprés le basculement du capteur jusqu’a reprise.
** 0,2 seconde de retard sur le signal de sortie.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
"2.5 Configuration 16 DA" a la page 23
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Description du fonctionnement Manuel technique

2.5.3 Limitation a l'utilisation du boitier de commande

Ctrl1 &2 Ctrl3 &6 Ctrl 4

SA A

Figure 9. L utilisation des boitiers de commande connectés a Ctrl 1 et Ctrl 2 est limitée par I'angle de la plate-
forme de chargement.
Lutilisation des boitiers de commande connectés a Ctrl 3 & 6 est limitée par I'angle de la plate-forme de char-
gement.
Lutilisation des boitiers de commande connectés a Ctrl 4 est limitée par I'angle
de la plate-forme de chargement pour l'inclinaison vers le haut.

254 Ouverture rapide - plage d'activation
90°
45°
-10°

Figure 10. L'ouverture rapide peut étre activée lorsque la plate-forme se trouve a un angle compris entre 90° et
-45°.
A condition que les boutons du boitier de commande soient maintenus en-
foncés, l'ouverture rapide est ensuite active jusqu’a -10°.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
"2.5 Configuration 16 DA" & la page 23
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Manuel technique

2.6 Configuration 1
"2.6.1 Capteurs / Entrées"
"2.6.2 Limitation a l'utilisation du boitier de commande"
"2.6.3 Schéma de fonctionnement"

2.6.1 Capteurs / Entrées

Désignation

Emplace-

ment (stan-
dard)

Fonction

Description

Di1 Non utilisé sur ce modéle d'élévateur, ne pas raccorder.

Di2 Plate-forme Capteur d'angle | Di2 non sollicité inactive la Fermeture avec le dispositif de commande
secondaire pour que l'opérateur utilise le bouton deux mains 2H simultanément
avec le dispositif de commande primaire pour obtenir la fonction de fermeture
continue.

Di3 Premiere fleche | Capteur d'angle | Pour Fermeture automatique, fonction de sécurité

Di4 Vérin d'inclinai- | Alarme plate- Manostat de pression en baisse, raccordé a I'extrémité travail du vérin

son forme ouverte d'inclinaison. Renvoie quand il est activé un signal (+) a Di4 qui produit un
signal de sortie (-) sur Pa-. Un signal (+) est obtenu simultanément sur Pa+.

Di5 Non utilisé sur ce modele d'élévateur, ne pas raccorder.

Di6 Non utilisé sur ce modéle d'élévateur, ne pas raccorder.

Cs Cabine Activation L'absence de signal d’entrée de Cs bloque les bornes du boitier de
commande.

Un signal envoyé a Cs vient habituellement de l'interrupteur de la cabine.
2H Commande Bouton deux Activé lors de I'ouverture et de la fermeture du coffret. Utilisé pour I'ouverture
mains rapide.
2.6.2 Limitation a l'utilisation du boitier de commande

(Inclinaison vers le haut / bas et ouverture / fermeture)

Ctrl1,28&4

Ctrl 3,4 &6

Figure 11. L'utilisation des boitiers de commande connectés a Ctrl 1 & 2 est limitée par I'angle de la plate-

forme de chargement.
Les boitiers de commande connectés a Ctrl 3, 4 & 6 sont limités par I'angle de la plate-forme de chargement.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
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2.6.3 Schéma de fonctionnement

Signal entrant

Faible (0 | Signal de

Fonction sortie Commande lllustration
v U1 J Ctrl 1
c Vv Ctrl 2
Ouverture depuis le
1 E v U3 f . s .
oH ourgon jusqu'a environ
Di6 45°
v U5
Ouverture
v ul 900
459 it
D &4
2 E v U3 5 [
Di6 v Ctrl 4 28
VAL ’ @
v U1 J Ctrl 1
v U2 J Ctrl 2
1 E / Di3 J Ctrl 3
v U4 J Ctrl 4
MO
J Ctrl 6
Descente
v U1 J Ctrl 1
v U2 J Ctrl 2
E . J Ctrl 3
2 - Ouverture automatique
Di3 J U4 d J Ctrl 4
v U5
J Ctrl 6
v U1 J Ctrl 1
c Vv Ctrl 2 9‘00
45°
owertwre | £ /s v cus ——
B% J Ctrl 4 D c@
! v Us o
J Ctrl 6

*

Exigé uniquement au début du mouvement, ignoré apres le basculement du capteur jusqu’a reprise.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
"2.6 Configuration 1" a la page 27
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Signal entrant

Faible (0 | Signal de

Fonction Commande lllustration

v Ctrl 1
v U2 J Ctrl 2
J Ctrl 3

B Fermeture automatique
J Ctrl 4

J Di5
J Ctrl 6

Levage

J Ctrl 1
v U2 v Ctrl 2
\/ Ctrl 3 f

J Ctrl 4 JL_/@

J Ctrl 6

v Ctrl 1 90°
v Ctrl 2 45°

Ferme- v U3 Fermeture jusqu’a J Ctrl 3 r

ture bi2 environ 45° J Ctrl 4

J Ctrl 6

v Ctrl 1
v Ctrl 2

v U3 Fermer contre le v Ctrl 3
Fermeture C
oH fourgon J Ctrl 4

J Ctrl 6

*

Exigé uniquement au début du mouvement, ignoré apres le basculement du capteur jusqu’a reprise.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
"2.6 Configuration 1" a la page 27
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Manuel technique

2.7

Configuration 9

"2.7.1 Capteurs / Entrées"
"2.7.2 Limitation a l'utilisation du boitier de commande"

"2.7.3 Schéma de fonctionnement - Ctrl 1, 2 & 3"

"2.7.4 Schéma de fonctionnement - Ctrl 4"

"2.7.5 Schéma de fonctionnement - avec nivellement automatique"

"2.7.6 Schéma de fonctionnement - sans ouverture/fermeture automatique"

2.7.1

Désignation

Emplacement

(standard)

Capteurs / Entrées

Fonction

Description

Di1 Carte électro- Pontage Ponté = Nivellement automatique activé
nique
Di2 Plate-forme Capteur d'angle | Pour ouverture/fermeture auto
Di3 Plate-forme Capteur d'angle [ Di3 non sollicité inactive la Fermeture avec le dispositif de commande
secondaire pour que l'opérateur utilise le bouton deux mains 2H1
simultanément avec le dispositif de commande primaire pour obtenir la
fonction de fermeture continue.
Le Di3 sollicité permet I'activation avec les dispositifs de commande
primaire et secondaire.
Lorsque le bouton a deux mains est activé par une commande du dispositif
primaire, le signal de Di3 est ignoré.
Linclinaison vers le bas avec le dispositif de commande primaire et le bouton 2H
actif (C + E + 2H) permet une ouverture rapide via U6.
Cependant, l'ouverture rapide est bloquée si Di2 est sollicité et en cas
d'ouverture/fermeture automatique.
Le dispositif de commande secondaire n'a pas d'ouverture rapide.
Di4 Vérin d'inclinai- | Alarme plate- Manostat de pression en baisse, raccordé a I'extrémité travail du vérin
son forme ouverte d'inclinaison. Renvoie quand il est activé un signal (+) a Di4 qui produit un
signal de sortie (-) sur Pa-. Un signal (+) est obtenu simultanément sur Pa+.
Di5 Vérin de levage | Capteur de Pour ouverture/fermeture auto.
pression
Di6 Carte électro- Pontage Pour la conduite manuelle avec sans ouverture/fermeture automatique.
nique
Cs Cabine Activation L'absence de signal d’entrée de Cs bloque les bornes du boitier de
commande. Un signal envoyé a Cs vient habituellement de l'interrupteur de la
cabine. Il peut arriver si l'interrupteur de la cabine n'est pas utilisé qu'un signal
(+) entre sur Cs ponté avec le (+) d'une borne voisine.
2H Commande Bouton deux mains | Activé lors de I'ouverture et de la fermeture du coffret. Utilisé pour I'ouverture rapide.
2.7.2 Limitation a l'utilisation du boitier de commande

Ctrl1,2&4

Ctrl3 &6

Figure 12. L'utilisation des boitiers de commande connectés a Ctrl 1, 2 & 4 est limitée par angle de la
plate-forme de chargement.
Lutilisation des boitiers de commande connectés a Ctrl 3 & 6 est Ii-

mitée par I'angle de la plate-forme de chargement.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13

30
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2.7.3 Schéma de fonctionnement - Ctrl 1,2 & 3
Di1 et Di6 NON pontés (sans nivellement automatiquement, avec ouverture/fermeture automatique)

Signal entrant
Faible (0 | Signal de

Fonction sortie Commande lllustration
v U0
J U1 v Ctrl 1
v Di2 J Ctrl 2
C
Ouverture E Ouverture rapide
2H
v U5
v U6
J/ Di1 v U1 J Ctrl1
v Ctrl 2
Descente | 1 E v ctl3
v U4
J/ Di5
Sans nivellement auto-
matique
Di1 NON ponté) 3
v Di1 v U1 v Ctrl 1 @
Descente v Ctrl 2
(ou- E J Ctrl 3
verture 2 .
Di5
automa-
tique) v U5
v U0
/U1 v Ctrl 1
v Ctrl 2
C v Ctrl 3
1 E
Di3*
v U5
v U0
v U1 v Ctrl 1
o J Di2 J Ctrl 2 o
Inclinai- C 45°
sonvers |2 E
le bas 2H1 ¥im @
v U5 40°F
v U6
v Ctrl 1
c v Ctrl 2
3 E v Ctrl 3
Di2
Di3*

Désignation du capteur précédée du symbole /- = 0, c’est-a-dire pas de signal.
* Exigé uniquement au début du mouvement, ignoré apres le basculement du capteur jusqu’a reprise.
** Quverture/fermeture automatique, descente : Inclinaison vers le haut uniquement jusqu’a ce que Di2 passe a non sollicité, puis

descente. Di2 est ignoré jusqu’a reprise.

WWW.zepro.com 31
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Signal entrant

Faible (0 | Signal de

Fonction Commande lllustration
v U0
v Ctrl 1
Levage v Ctrl 2
e B J Ctrl 3
meture 1 .
Di2
automa-
tique) J U5
1
v U0 J:S_/
v Ctrl 1 @
v Di2 J Cirl 2
Levage 2| B J Ctrl 3
v U4
VA
v Ctrl 1 000
B v Ctrl 2 45
Fermeture c Ferr.neturegusqua J Ctrl 3 I
; environ 45 o
Di3 "
v U5 @
v U0
v Ctrl 1 90°
v Ctrl 2
B Fermer contre le
Fermeture C
2H1 fourgon of
v U5 -10 @

Désignation du capteur précédée du symbole /- = 0, c’est-a-dire pas de signal.
* Exigé uniquement au début du mouvement, ignoré apres le basculement du capteur jusqu’a reprise.
** Quverture/fermeture automatique, descente : Inclinaison vers le haut uniquement jusqu’a ce que Di2 passe a non sollicité, puis

descente. Di2 est ignoré jusqu’a reprise.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
"2.7 Configuration 9" a la page 30
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2.7.4 Schéma de fonctionnement - Ctrl 4
Di1 et Di6 NON pontés (sans nivellement automatiquement, avec ouverture/fermeture automatique)

Signal entrant

Faible (0 | Signal de

Fonction Commande lllustration
v U0
v U1
Ouverture ¢ Ouverture depuis
g fourgon / Ctrl 4
VAL
V' Di1 v U1
Descente |1 E
v u4 J Ctrl4
J/ Di5
Sans nivellement
automatique (Di1 NON
ponté) L
V' Di1 v U1 @
Descente
(ou- E
verture 2 -
automa- Di5 J Ctrl 4
tique) J U5
v U0
v U1
90°
. 1
Inclinaison C 45
vers le bas E J Cil4
AL La/®(©)
VAL -

Désignation du capteur précédée du symbole /- = 0, c’est-a-dire pas de signal.
* Exigé uniquement au début du mouvement, ignoré apres le basculement du capteur jusqu’a reprise.
** Quverture/fermeture automatique, descente : Inclinaison vers le haut uniquement jusqu’a ce que Di2 passe a non sollicité, puis

descente. Di2 est ignoré jusqu’a reprise.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
"2.7 Configuration 9" a la page 30
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Signal entrant

Faible (0 | Signal de

Fonction Commande lllustration
v U0
Levage
(Fer-
B
meture 1 .
automa- Di2 J Ctrl 4
tique) VAL
i)
/o LG
J/ Di2
Levage 2 B
v U4 J Ctrl 4
v U0
90°
450 '
B Fermeture jusqu’'a I
Fermeture ) -
C environ 45 J Cirl 4 o
-10°
VAV @
v U0
90°
Fermeture B
¢ J Ctrl 4 of
J U5 0 ©

Désignation du capteur précédée du symbole /- = 0, c’est-a-dire pas de signal.

* Exigé uniquement au début du mouvement, ignoré apres le basculement du capteur jusqu’a reprise.

** Quverture/fermeture automatique, descente : Inclinaison vers le haut uniquement jusqu’a ce que Di2 passe a non sollicité, puis
descente. Di2 est ignoré jusqu’a reprise.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
"2.7 Configuration 9" a la page 30
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2.7.5 Schéma de fonctionnement - avec nivellement automatique
Di1 ponté

Signal entrant

Faible (0 | signal de

Fonction sortie Commande lllustration
v U0
v Ctrl 1
Descente v Ctrl 2
(Fer- E
meture 1 Di1 v ctl3
automa- Di2* v Ctrl 4
tique) J/ Di5 v U5
/ Di6
J U1 J Ctrl 1
£ J Di2* J Ctrl 2
Descente | 2 Di1 v U4 j gtr:i
trl 3
/ Di5 @
/ Di6
J U1 J Ctrl 1
Descente v Ctrl 2
(Ou- E
verture 3 Di1 v ctl3
automa- Di5* v Ctrl 4
tique) v U5
/ Di6

Désignation du capteur précédée du symbole /- = 0, c’est-a-dire pas de signal.
* Exigé uniquement au début du mouvement, ignoré apres le basculement du capteur jusqu’a reprise.
** Quverture/fermeture automatique, descente : Inclinaison vers le haut uniquement jusqu’a ce que Di2 passe a non sollicité, puis

descente. Di2 est ignoré jusqu’a reprise.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
"2.7 Configuration 9" a la page 30
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2.7.6 Schéma de fonctionnement - sans ouverture/fermeture automatique
Di1 ponté

Signal entrant

Faible (0 | Signal de
Fonction V) sortie Commande lllustration

v U1 v Ctrl 1

v Ctrl 2
Descente E v Ctrl 3
(Manuel) Di6 v U4 J Ctrl 4 O

v U0
v Ctrl 1
v Ctrl 2

©)
Levage (Ma- B v Ctrl 3
©)

2
nuel) Di6 J U4 J Ctrl 4 Ji_/-o

Désignation du capteur précédée du symbole /- = 0, c’est-a-dire pas de signal.
* Exigé uniquement au début du mouvement, ignoré aprés le basculement du capteur jusqu’a reprise.
** Quverture/fermeture automatique, descente : Inclinaison vers le haut uniquement jusqu’a ce que Di2 passe a non sollicité, puis

descente. Di2 est ignoré jusqu’a reprise.

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
"2.7 Configuration 9" a la page 30
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Manuel technique

2.8

Configuration 1 ML

"2.8.1 Capteurs / Entrées(Config 1)"
"2.8.2 Limitation a l'utilisation du boitier de commande"
"2.8.3 Schéma de fonctionnement"

2.8.1

Désignation

Emplace-

ment (stan-
dard)

Fonction

Capteurs / Entrées(Config 1)

Description

Di1 Non utilisé sur ce modéle d'élévateur, ne pas raccorder.

Di2 Plate-forme Capteur d'angle | Di2 non sollicité inactive la Fermeture avec le dispositif de commande
secondaire pour que l'opérateur utilise le bouton deux mains 2H simultanément
avec le dispositif de commande primaire pour obtenir la fonction de fermeture
continue.

Di3 Premiere fleche | Capteur d'angle | Pour Fermeture automatique, fonction de sécurité

Di4 Vérin Alarme plate- Manostat de pression en baisse, raccordé a I'extrémité travail du vérin

d’inclinaison forme ouverte d'inclinaison. Renvoie quand il est activé un signal (+) a Di4 qui produit un
signal de sortie (-) sur Pa-. Un signal (+) est obtenu simultanément sur Pa+.

Di5 Non utilisé sur ce modele d'élévateur, ne pas raccorder.

Di6 Non utilisé sur ce modéle d'élévateur, ne pas raccorder.

Cs Cabine Activation L'absence de signal d’entrée de Cs bloque les bornes du boitier de
commande. Un signal envoyé a Cs vient habituellement de l'interrupteur de la
cabine. Il peut arriver si l'interrupteur de la cabine n'est pas utilisé qu'un signal
(+) entre sur Cs ponté avec le (+) d'une borne voisine.

2H Commande Bouton deux Activé lors de I'ouverture et de la fermeture du coffret. Utilisé pour I'ouverture

mains rapide.
2.8.2 Limitation a l'utilisation du boitier de commande

Fermeture/Ouverture

Figure 13. Tous les boitiers de commande existants peuvent étre utilisés sur toute la plage de travail

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13
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2.8.3 Schéma de fonctionnement

Signal entrant

Faible (0 | Signal de

Fonction Commande lllustration
J U1 v Ctrl 1
v U2 J Ctrl 2
1 E J/ Di3 J Ctrl 3
v U4 J/ Ctrl 4 1
©
J/ Ctrl 6
Descente
v U1 v Ctrl 1
v U2 J Ctrl 2
2 E. N Ouverture automatique v Ctr 3
Di3 J U4 J Ctrl 4
J U5
J/ Ctrl 6
VAI]
v Ctrl 1
v U2 v Ctrl 2 90°

Inclinai- C

|
45°
sonvers |2 | E j gr:i L‘E
le bas Di2 oo - @

A0°F

J Ctrl 6
v U0
J Ctrl1
v U2 v Ctrl 2
B Fermeture automatique v Ctr 3
J/ Ctrl 4
J/ Ctrl 6
Levage
v U0
v Ctrl 1
v U2 v Ctrl 2
B J Ctrl 3 1+
J Ctrl 4 &/@
J Ctrl 6
v U0
v Ctrl 1 90°
5 / Ctrl 2 450 ™"
Ferme- c v U3 Fermeture jusqu’a J Ctrl 3 I
ture Di2 environ 45°. J Ctrl 4 _1%2
©
J/ Ctrl 6

*

Exigé uniquement au début du mouvement, ignoré apres le basculement du capteur jusqu’a reprise.
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Signal entrant

Faible (0 | Signal de

Fonction Commande lllustration
v U0
v U1
Out
J Ctrl 5 < @
v U6 J Ctrl 6
Sortir plate- Id_a ;?Ia}te-forme se @
forme éploie n
manuellement
La plate-forme se @
replie
manuellement ﬂ
v U0
v Di1 J U1
1 In Normal
J Ctrl 5 — @
J Ctrl 6
Rentrer v U7
plate-
forme v U0
v U1
C
2 In Sécurisé
Di1*
J Ctrl 5 — @
J Ctrl 6
v U7

*

"2.2 Modeles - Configurations" a la page 13

"2.8 Configuration 1 ML" & la page 37

Exigé uniquement au début du mouvement, ignoré apres le basculement du capteur jusqu’a reprise.
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Schémas électriques et hydrauliques

3.3.2

L L < - — £ k72 ¥ I g I g
981947 gV uolpinpodd uayhl-z ..Nn a“
MOPA| 8
OGS oo I
i_\ aun u__=m.__§:lﬁ 3NN +
AZL-Y0SZ v
,,,,,,, ATC-vOSE | | -
| | BT
LT 7 /MORA| |
| “lontacany | |
U9 -7
| mu/sww, ,
e |
[ - 7
|
f
|
4 1
|
I
i
| |
| H
f
[o[2] [219] ey ,
B OB 1 1 |
i RAOW | | fe—|
L |
Ob—pee|_ 7 [0k Jeq 017 ON e & —
9 —fee =
1 f
jo/
ﬁs‘kgi‘gﬂ
! ot
,r bF ssapuIAINL suspunkaLn
| 14 | T Z:y 2 T T T £l

51

Www.zepro.com



Manuel technique

Schémas électriques et hydrauliques

Interrupteur cabine et alarme de plate-forme ouverte

3.3.3

L I Z g 2 I I 9
0/8¥S7 gv uominpoid UsuA1-Z | gydiz Sanal
n ._L an % 30 % an Teneeoe &NM eh
1eSL.L oAl 8
713 ooyl L |
o M| 9
wioe|d uado uogosleq onewsyos He3 waun| s |
[ T—— BE6A1q ueddg sg) ey ewiayosinepAy g 13 K]
sovn unosg| €
omg 2 |
uaas6/noTRA | 1
o) [ sog|
of N /S O
_ T p ———
eess [0 esss [0
= — =1 eigs O| (O e ] 0
vio 3| ) F2°2 o 3|0
! [ §fume L oo
= g @ g o
H 007
M| I g_& o| 10| o
S= vE-z3sng mﬁ_o : ? o
— oo _.N:N HZ
o ol
2w ) o g
g 9 H
@) 0|
0 0
0 O
() |
] #un >mesphy] [ [ —
R, S| &l
g 09 N ? 89 09 IN 3
Josuas aunssaud H iosuas aunssaud H
wJoyyerd uadg _. wJoyjed uadg —

(s43p11s 4oy J3pulIKd 4417)
Japuh L

ve-gasng ¥

M2 xeW

Ja|Iel] Joy uondsuu0)

(s43pIIs Jog 3apulha 1)
S3puIA3 1L

www.zepro.com

|

pasn

3oni] Joj uonosuuo)

401 121G BoUBO) 51 U B UORNPOI Va2 Jo Aadoid 8 Bumesp siuL

Jou 111 pueusap Goon wne

v vomnposd ualy

52




9

Manuel technique

3 9/ [ %C7 gy uoliynpodd uajjhl-7

Ll

anW

uorsiey 2 Buwesq/ausBu| _sreosreres| Aq ponoiddyr1pos] Aq pexosuoriuox
134 TLS6SLL 0
ozisnewsod| U yooiS U
D “aouesaioL
Jiosueseio]
wous/perg ysiuy soepng

JaiBo11 SWS s9sueIaIo) 0S|

‘Pinposd jasA New ey | ‘Peyoads 8simaylo ssejun uonejeidielul]
tonpoud pauswuy spusiu saunseau Iy Bumeiq / sabue fo jeuve seq)

newuweix| |y 1yby Buiudem /1441 Jooy
Buy euuap io| supensens| |y -qsBUIUIE A /UOPUBW JO4

U0 pasn/ wwes

duld

ading

abuesg

faug

MOJIB A

P3y

3H4M

Feux d'avertissement et commande au pied

| s{yby bulusem ¢
10J}U0d oo + syybn bulusem ¢z

7 10J}ucd jood | 7

| STUBIJEA

R "

31qed 3402 1} )N}
/19GesJepalda)d

s

e s . |

paJinbal si yajims |

uIged Jo yajims Auayseg

[ENuBL UoHE[EISUI

e m uonealpu|
Q0O

puno9

JSN Ul joN

——— 18M0d J0SUS ———

uaaY

32819

T
[=
m
=4
@
°
2
3

ur xipuadde ag

c
S

n

umosg

anig

uaaJb/moya A

anoje)

EEEE

M

SIS

m:a.:o

nnnn
SRS NN

VG-z 3sng

Qﬂ
Qﬂ

@
@ |on
@ |0

EEEISEEEEEE

EEEIEEEETE

——— 1m0 [0U0) —|

O

~
o~
aa)

o)

ot

gl

1

(&)
3bueup
~1044u03 jooy

.

.
Joe

c
1
k1

Schémas électriques et hydrauliques

3.34

N - Nd G¥08 [Z2-0L-l20C| O
N - Nd 806, |0Z-L1-020Z| 9
AN - 30 ¢0/L |61-906L0C| V
ponoaddy | PAORUD [iq pasine] 2qunu Aoy B 621 oy
/P09 | /103U | ae piguy|  /Bupuy Jwneq =
b [

53

Sepuenue uabuoUaqo a|ie seBjop ‘seseidoy BpUENBpaU EBIYLS SUBYAT-Z Uen [0 Je) 4o

ybukdoo 1oy Be| apue|eb yeuonewsul 1BIuS peppAYs Yoo wopuaba susyk1-Z Je Buiuys euusq

jou s1 3| “puewwap uodn WNJaJ 0} J03IgGNS PaUBO) SI PUB GY UORYNPOI USYAT-Z J0 Auadoud st Bumesp siyL

8V UOIINPOId UBYAT-Z JO 1SaJBlul BU) O} [EWUBLIIBP Kem Aue i ARoaiIpul 10 Aoeiip pasn 1o peanpoides aq o}

o

Www.zepro.com



Manuel technique

Z3N, Z3NU, Z3NW, Z3NWU

Schémas électriques et hydrauliques

3.4

www.zepro.com

I I pA— I B ¥ 7 I g I 5 —
4 LS%757 gy uolynpoud uayyhy-z S
= —_— b,
O 0 L 0 PO < e spiy S
TLLeETL Y 7=(—1 , ! o s
‘ o =S X0q |04U03 zzln +
S | _ s | e | | EE
VOSUAZL | 44INS U | | [ ]
Iﬁ' L g ¢
wsdb/moiA | |
$914058333y | | noie)] Soq|
Vsl 4 v g8
P — 3
M “—r 7 El
g
, y
@) \ m 0] ‘
/ — |
sess [~
o sees [
2 5272 ' 3o
b g Ztsmod L dlo 3
v 2 §
— H
v
oo
+vd Jenuew uone|elsul WM
o U pusade o 3
[T o m uoneosIpu| .
o) — 9~ = R
it
[aNo)— 90—
‘I =
[aNo)}— 9—
9
il
L
Y
€
9
SA
=
Cawt g A
o
..::4_ 63p gy | £
Josuasajbuy 7 3
9|-z —"aNo) ==
ﬁw 0 HTHH_
e Jeg GIN
Josuas aunssaud wioyje)d uadg
" - EI €LLL |62-01L-6L0: El
an - ass 16SL | 21-0L-8L0: 3
Sd an sa 852, | 02-%0-910: a
Sd - an 3343 4 L o]
W - E 90Z.. g “PJEDJ0JJUOD UO UONOBULOO punoib 0} 8say) J08uUco
ad - HL | 680/ v punoB sejeolpuj / sJsapunka
S R S I RS Ae uoBeu 1y essap eiddoy “sebuiuinisuepiof Jeseypu {CaND ] puAaiL Jpunfopn
T I T T 2 I T T g

54



Manuel technique

Schémas électriques et hydrauliques
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BUILT TO PERFORM

Zepro, Del et Waltco sont les marques de Hiab pour les hayons élévateurs. Hiab est un leader mondial d'équipements,
de services intelligents et de solutions numériques pour la manutention du fret. En tant que pionnier de I'industrie, notre
engagement est d'accroitre I'efficacité des opérations de nos clients et de fagonner I'avenir de la manutention intelligente
des charges.
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