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1 Descripcion técnica

1.1 Aspectos generales

Todas las funciones del elevador se controlan a través de la tarjeta de control. La tarjeta tiene una serie de
entradas y salidas para conectar el solenoide del elevador trasero (bomba hidraulica), las valvulas, los sen-
sores y los dispositivos de mando. La tarjeta también incluye LEDs y una pantalla alfanumérico que presenta
el estado del sistema.

1.2 Modo de ahorro de corriente

Si la tarjeta de control no se utiliza durante 5 minutos aproximadamente, pasa al modo de ahorro de corri-
ente. Pulsar cualquier botén de control durante 0,5 s para volver a activar la tarjeta de control.

1.3 Informacion de funcionamiento

Todas las funciones del elevador son gobernadas y supervisadas mediante la tarjeta de control, que tiene
un display alfanumérico con punto parpadeante y dos LED rojos. que muestran la informacién de funciona-
miento actual. En caso de mal funcionamiento aparecen cédigos de error que facilitan la localizacion y el
diagnéstico del error.

El display indica:

- Dispositivo de mando activado

- Visualizacion de errores

- Laconfiguracion del software

- El estado actual de los sensores

El punto parpadeante indica:

- Apagado: No hay alimentacién de tensién

- Encendido: Hay tension de alimentacién pero el CS (interruptor de cabina) esta desactivado.

- Parpadeante: El CS (interruptor de cabina) esta activado, el sistema espera la sefial de entrada.

EI LED 1 indica:
- Entrada activada, boton/botones oprimido(s) en el dispositivo de mando.

EI LED 2 indica:
- Salida activada (sefial de entrada aprobada de los dispositivos de mando y sensores), el elevador funciona.

ctri 1 LED 1

i © LED 2
Display
cwi2 Punto parpadeante

E cti3

C Spiral
Lock

&

C Radio a!
| @gappgaagan
Lock DDBDO0D,
rCtrl 59
° < 28
E cti4 8 cho

gses

X
Figura 1. El circuito impreso tiene un display alfanumérico con punto parpadeante y 2 LED rojos

www.zepro.com



Descripcion técnica Manual técnico

1.3.1 Info codigos

Los coédigos aparecen en el display en una secuencia. Primero, una letra para identificar la informacion,
después nimeros o segmentos que amplian la informacioén, y finalmente una pausa.Al activar el CS (interrup-
tor de cabina) aparece primero la configuracion actual del software (P) seguida del nimero de configuracién.
Después se indica la tension detectada y, a continuacion, la version actual del software (J) seguida del nimero
de version.

Mientras no se utiliza ningin dispositivo de mando, se indica una secuencia continua, con indicacién de sensor
(C), sequido de 0-6 segmentos que indican cudles sensores tienen sefial.

Si se utiliza un dispositivo de mando, se indica qué dispositivo es (1-7) seguido del botén que estd oprimido,
el segmento B, C, E o X (X simboliza el 4° boton en el dispositivo de mando correspondiente, 2h1 para disposi-
tivo de mando fijo 1, 2h2 para dispositivo de mando fijo 2, botén de bloqueo para dispositivo de mando a
distancia y dispositivo de mando con cable en espiral).

Los dispositivos de mando se simbolizan con los nimeros 1-7.

Dispositivo de mando fijo 1, con botén de dos manos 2h1
Dispositivo de mando fijo 2, con botén de dos manos 2h2
Actuadores de radio externos

Actuador espiral

Dispositivo de mando de trampilla elevadora

Actuador de radio, médulo interno

CS (interruptor de cabina)

Nouokrwpn=

Después de soltar un botén, el sistema de control esta bloqueado en el dispositivo de mando correspondi-
ente para garantizar que ninguna otra persona maneje el mecanismo de elevacion desde otro dispositivo

de mando. Mientras el sistema de control esta bloqueado en el dispositivo de mando pertinente, su nimero
(1-7) parpadea en la pantalla. Esto se aplica sobre todo a los dispositivos de mando a distancia o con cable
en espiral dado que los otros dispositivos de mando tienen un tiempo de bloqueo tan corto que la indicacién
practicamente no se ve.

Los dispositivos de mando con cable en espiral pueden tener funcién de bloqueo. En ese caso, cuando se ha
utilizado un dispositivo de mando, el sistema de control estd bloqueado en ese dispositivo hasta que se lo
desbloguea manualmente con el botén de desactivacién del dispositivo de mando.

El dispositivo de mando a distancia tiene también funcién de bloqueo. En ese caso, el sistema de control se
puede bloguear/desbloquear pulsando y manteniendo presionado el botén 5. El estado del bloqueo se indica
mediante el LED de funcién de bloqueo que brilla cuando el bloqueo esta activado. Si se produce un fallo en
el mando a distancia, se puede desbloquear apagando/encendiendo la corriente de mando (CS).

Si el mando a distancia esta en el modo bloqueado y el elevador ha sido desbloqueado encendiendo/apagan-
do la corriente de mando (CS), el elevador vuelve a bloquearse ni bien se pulsa un botén del mando a distancia.

NOTA:
El blogueo se mantiene si el elevador pierde tensién y luego vuelve a encenderse, el nimero 6 parpadea en el dis-
play de la tarjeta de control. El desbloqueo se realiza de acuerdo con la descripcién anterior.

WWW.zepro.com 5
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Info cédigos

cacion de los sensores).

. s Codigo | Cadigo | Cadigo < .
Identificacion 1 9 2 9 3 9 Informacion Varios
P 00-99 Configuracién ajustada
(Configuracion del - Divisor
rograma
Prog ) 12/24 Tensién detectada
J 01-99 _ 1-9 Numero de version del firmware
Versién del software
. La luz fija (1-6) indica el dispositivo de
_1'6 _(I_‘UZ ﬁja) 1-6 mando activado durante la operacién. I@”
Dispositivo de man- B, UC
do activado durante Segmento B, C, E o X encendido segln —
la operacién Segmento el botén que esté oprimido EU Ox
B.CE <0
oX. Out
Dispositivo de mando en el que esta
1-7 (Par- bloqueado el sistema de control.
p?dea_n_te) Se refiere sobre todo a los dispositivos
El dispositivo de de mando a distancia o con cable en
mando en el que espiral, dado que los otros dispositivos
esta bloqueado el de mando tienen un tiempo de bloqueo
sistema de control tan corto que la indicacion no se ve.
uf?n:it:a?(lejl:r)#:r?ig-e El nimero deja de parpadear si se pulsa
bra uno de los botones del dispositivo de
: 1-7 mando correspondiente.
Si la tarjeta de control ha estado sin
tensién y recupera la misma cuando se
activa el CS (interruptor de cabina), en
el display parpadeara "7"y la tarjeta de
control estara bloqueada hasta que se
apague/encienda el CS.
1-6 =Ctrl 1-6
7 =CS
. C Los segmentos 1-9.0 indican sensores. .
Indicador de sensor i . Di2
Encendido - entrada de sefial. Dit — Di3
Segmento Apagado - ninguna entrada de sefal. OV. ! l:U !
(Véase el diagrama eléctrico e hidrdulico |Di6 U Di4
para mas informacion sobre la ubi- % o

www.zepro.com
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Ejemplo de secuencia de cédigo de informacion:

PbB)b "b—b"}'-:,lbll-"b

I -

Configuracion 1 Tensién detectada 12 V

Ejemplo de secuencia con indicacién de sensor:
Indicacion de sensor: C, Sensor detectado: Di

N |
L}

Ejemplo de secuencia con indicacién de dispositivo de mando:
Dispositivo de mando: 2, Botén detectado: B

a9,

1.3.2 Cédigos de error

Firmware 9.0

En caso de error, aparece un codigo de error en el display en la forma de una letra para identificar el error, se-
guido de nimeros y/o segmentos de nimeros para ampliar la informacidn, seguido de la indicacion del sensor

(C) como se describio en la pagina anterior.

En los cadigos de error E y F, los nimeros (1-9) indican a qué dispositivo de mando/salida se refiere el c6-

digo de error.

—_

Dispositivo de mando fijo 1, con botén de dos manos 2h1
Dispositivo de mando fijo 2, con botén de dos manos 2h2
Actuadores de radio externos

Actuador espiral

Dispositivo de mando de trampilla elevadora

Actuador de radio, médulo interno

CS (interruptor de cabina)

Control Power

Sensor Power

© N g~ N

Si el sistema detecta varios errores, solo aparece el cddigo para el error con maxima prioridad, la visualizacién

tiene el orden de prioridad indicado en la tabla mas abajo, L/H, Ey A.

Cuando se apaga el CS, el sistema se desplaza por una lista con los Ultimos cinco errores que se han de-
tectado antes de que el display pase al modo de ahorro de corriente, después de unos 5 minutos.

Www.zepro.com



Descripcion técnica

Manual técnico

Codigos de error

. . Codigo | Cédigo | Codigo < .
Identificacion 1 9 2 9 3 9 Informacion Varios
L
Baja tensién de la 07-35 Tensiéon medida
bateria
H
Alta tensién de la 07-35 Tensién medida
bateria
E Dispositivo de mando fijo 1 (con boton
) - 1 . L
Dispositivo de de dos manos 2h1 si son vigilados)
mando bloqueado ) Dispositivo de mando fijo 2 (con botén
de dos manos 2h2 si son vigilados)
3 Dispositivo de mando a distancia,
externo
4 Dispositivo de mando con cable
en espiral
5 Dispositivo de mando de tram-
pilla elevadora
6 Dispositivo de mando a distancia,
médulo interno
7 CS (interruptor de cabina)
In
) —
El segmento B, C, E o X brilla B' UC
Segmento segun cudl es la senaIAde b(_)t_on —
que ha bloqueado el dispositivo EU UX
de mando. —5
Out
F 1-7 U0-U7, aparece
Salida en cortocir- solamente
i i después de que
cuito/con c_orrlente Qué salida esta en cortocircuito/ pu au
excesiva ; ) - L ha estado acti-
tiene corriente excesiva. El cédigo :
09 q tabl tomati vada la salida/
- e error se resta TC? automatica- funcién corre-
mente si se ejecuta la funcion corre- spondiente.
spondiente (la funcion es verificada).
8  Control power
9  Sensor power
Salida no conecta- Qué salida no esta conectada/tiene | Aparece solamente
da/ruptura de cable ruptura de cable. El codigo de error | después de que ha
0-7 se restablece automaticamente si | estado activada la
se ejecuta la funcion correspondi- | salida U0-U7 cor-
ente (la funcion es verificada). respondiente.
A Error interno Contactar con la
0- asistencia técnica
si el mecanismo el-
evador no funciona.

Todos los cédigos de error se pueden restablecer manualmente apagando/encendiendo el CS (interruptor
de la cabina). Los cdédigos de error FO-F7 y U0-U7 se restablecen automaticamente si se ejecuta la funcién
correspondiente (la funcién es verificada). Los cédigos de error L y H se restablecen automéaticamente si la
tension de la bateria es correcta. El cddigo de error E se restablece automaticamente si el sistema de control
no recibe ninguna sefial del dispositivo de mando correspondiente en un plazo de 6 minutos.

Ejemplo de secuencia con cédigo de error:
Salida n° 3 en cortocircuito.
L
C, J
/ =l
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1.3.3 Cddigos de error de la tarjeta de control
Fo
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1.3.4 Dispositivo de mando

Si se mantiene presionado un botdn del dispositivo de mando durante mucho tiempo, se bloquea el uso del
dispositivo unos minutos. El cédigo de error E parpadea en el display. El error también se indica en un disposi-
tivo de mando con cable de espiral no activado mediante botén de bloqueo si el mismo esta conectado a Ctrl
4. En ese caso, el LED del dispositivo de mando parpadeara tantas veces como el nimero del dispositivo de
mando actual, véase la lista de la seccidn "1.3.2 Cddigos de error" en pagina 7 .

Ejemplo: El dispositivo de mando 2 esta bloqueado, el LED del dispositivo de mando parpadea 2 veces, se
apaga un momento, vuelve a parpadear 2 veces, etc.

LED del dispositivo de mando con cable en espiral

Brillo fijo El dispositivo de mando con cable en espiral
estd activado

Apagado (destello débil) El dispositivo de mando con cable en espiral no
estd activado

Parpadeante Uno de los otros dispositivos de mando esta
bloqueado
1.4 Tension de alimentacion

Las figuras siguientes muestran la tensién de alimentacién requerida para los sistemas de 12Vy 24 V. La
tension indicada se refiere a la tension cuando el elevador estda en marcha. Véase también la seccién "1.6
Seccién minima recomendada

(para cable de cobre, cable positivo y negativo)" en pagina 11y "1.7 Consumo de energia" en pagina 12.

) 4 El mecanismo elevador no funciona.

I El mecanismo elevador funciona, pero emite una alarma. Esta gama de tensién no es
recomendable salvo para el funcionamiento de emergencia.

El mecanismo elevador funciona, pero la gama de tension fuera de la zona “mar-
v cada con el corazén” no es recomendable salvo para el funcionamiento durante
periodos cortos.

¥, El mecanismo elevador funciona en la gama de tension para un funcionamiento y
una durabilidad éptimos.

v
8-15V
12V oy 36V
Y ] N e e
X I I ! X !
0-7vV 16-36V
- - >
v
B 18-30V _
24V oy 36V
S Y v I Y
' x | T X
0-16V 32-36V
-% o -
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1.5 Capacidad minima recomendada de la bateria

Capacidad minima recomendada de la bateria

Capacidad de elevacion < 1000 kg. | 140 Ah
Capacidad de elevacion < 1500 kg. | 180 Ah

iATENCION!

Asegurarse de que el elevador tenga acceso a la capacidad de transporte de corriente minima recomendada
(1 .) Algunos modelos de vehiculos tienen una capacidad limitada para el acceso del ascensor a la bateria
existente.

1.6 Seccion minima recomendada
(para cable de cobre, cable positivo y negativo)

Seccion minima recomendada

Cable de control 1,5 mm?
. Cable de alimentacion princi- o5 )
CapaC|d.a’1d de palL<8m mm
elevacion < Cable de alimentacion princi
1000 k ) 2
g pal L<8m 35 mm
Cable de alimentacion princi- 35 mm?
_ palL<8m
diaeplz\(/:;i?gn Cable de alimentacion princi- | 50 mm? (12 voltios) / 35 mm?
<1500 kg palL=8-15m (24 voltios)
g;blie>d1e5arl]|1menta0|on princi- | g e (solo 24 voltios)

Figura 2. Capacidad minima recomendada de la bateria: seccién minima recomendada

WWW.zepro.com 1"
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1.7 Consumo de energia

Consumo de energia

12 voltios 24 voltios

© ¥ [J] ] [ (]
© - © -
o [ “3 > 3 [} S — ‘g > dh.) [F)
S 2 S _|®o = €9 5 |85 o
2% 9|30 o 2% Y A 9
o E o c© o © £ o c T o
S o o~ [® & ° 20 = S I °
€T 3 £EDO » £ET 2 £ D N
o o (T2 o o |- 2
o ~ () m ~ ()

Z/ZL 1500

Z/ZL 2000

ZDK 250

SZL 1500 245A | 42A | 15A | 1,8A | 145A | 21A | 0,75A | 1,2A

SZL 2000

SZN 1500

SZN 2000

Z/ZL 2500 200A | 21A | 0,75A | 0,85A

ZS/ZSS/ZD 150
ZT/ZTS 150/200
ZS/ZSS/ZD 200/250 | 250A | 42A | 1,5A | 1,5A | 150A | 21A | 0,75A | 0,85A

245A | 42A | 15A | 1.6A | 126A | 21A | 0,75A | 0,85A

ZSSUHD 2000 245A | 42A | 1,5A | 1,8A | 145A | 21A | 0,75A | 0,9A
Z100 200A [ 156A | 15A | 1,8A | 90A | 0,75A | 0,75A | 0,9A
ZHD 1500/2000 245A | 42A | 15A | 1,8A | 1356A | 21A | 0,75A | 0,9A
Z 45 95A | 14A | 15A | 1,8A | 60A | 0,7A | 0,75A | 0,9A
275 115A | 1,4A | 15A | 1,8A | 75A | 0,7A | 0,75A | 09A
Z3N 75 1M5A | 1,4A | 1,5A | 1,8A

12 WWW.Zepro.com
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2 Descripcion funcional
2.1 Modelos de cilindros
L = Basculamiento de doble efecto con desplazamiento limitado -Elevacién de simple efecto

DL = Basculamiento de doble efecto con desplazamiento limitado - Elevacion de doble efecto

MA = Basculamiento ajustable de doble efecto - Elevacidn con una sola velocidad de efecto sencillo
DA = Basculamiento ajustable de doble efecto - Elevacién con una sola velocidad de doble efecto

S =Basculamiento con una sola velocidad de efecto sencillo - Elevacién con una sola velocidad de

efecto sencillo

SA = Basculamiento ajustable con una sola velocidad de efecto sencillo - Elevacién con una sola velocidad

de efecto sencillo

2.2 Modelos - Configuraciones

Modelo ‘ Configuracion ‘ Pagina
Z/ZL 1500/2000/2500, ZDK 250, Z/ZN 2500 - MA 14 14
Z/ZL 1500/2000/2500 - MA, basculamiento automatico

. 14 18
(estar!gjar) B T e
Z / ZL 1500/2000/2500 - DA 16 23
Z45/75-S, SA 27
Z3N(U)/Z3NN(U)/Z3NW(U) - MA 9 30

Www.zepro.com

13



Descripcion funcional Manual técnico

2.3 Configuracion 14 - MA
"2.3.1 Sensores/Entradas”
"2.3.2 Esquema de funcionamiento"
"2.3.3 Limitacion del uso del dispositivo de mando"
"2.3.4 Apertura rapida - zona para activacion"

2.3.1 Sensores/Entradas

Denomi- Ubicacion Funcion Descripcion

nacion (por de-
fecto)

Ai1l No se utiliza en esta configuracién

Ai2 No se utiliza en esta configuracién

B Dispositivo de Boton arriba
mando

E Dispositivo de Botén abajo
mando

C Dispositivo de Botén de bascu- | Se usa en combinacién con By E para bascular hacia arriba y bascular hacia
mando lamiento abajo

2H Dispositivo de Botén a dos Se activa con la apertura y el cierre de la caja. Se utiliza para la apertura
mando manos rapida.

Di1 No se utiliza en esta configuracién

Di2 No se utiliza en esta configuracion

Di3 Sensor de Un Di3 no activado desactiva el basculamiento hacia arriba con el dispositivo
angulo de mando secundario, a fin de que el operario utilice el botén a dos manos

2H junto con el dispositivo de mando primario, de modo que la funcién de
basculamiento hacia arriba siga estando disponible.

Di4 Cilindro de bas- | Alarma de plata- | El presostato para caida de presion, conectado al lado + del cilindro de
culamiento forma abierta basculamiento. En la posicidn activada, retorna una sefial conectada (+) a
Di4, lo que genera una sefial de salida (-) en Pa-. Al mismo tiempo, se emite
una sefial (+) en Pa+. 60 Bar (NC).

Di5 No se utiliza en esta configuracion
Di6 No se utiliza en esta configuracion
Cs Cabina Activacion La inexistencia de una sefial en Cs significa bornes bloqueados del dispositivo

de mando. La sefial para Cs proviene generalmente del interruptor de la
cabina. En algunos casos, cuando no se utiliza un interruptor de cabina, la
sefial (+) llega a Cs con un puente desde (CS PWR) del borne mds cercano.

2H Dispositivo de Botén a dos Se activa con la apertura y el cierre de la caja. Se utiliza para la apertura
mando manos rapida.

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13

14 WWW.Zepro.com
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23.2 Esquema de funcionamiento

Senal de entrada

L ! Senalde
Funcién Alto  Bajo(0V) salida Aclaracién
v uo
v U1 Apertura desde 89° v Ctrl 1
. pertura desde
c v D!Z hacia abajo hasta v Ctrl2
11 E v Di3* v U3 aprox. 45°.
2H La apertura rapida esta
v U5 activada.
v Ue**
Apertura
v U0
v U1
9 C J/ Di3 v U3 Abre la caja desde el
E interior. J Ctrl 4
v U5
v U1 v Ctrl 1
v U2 v Ctrl 2
v Ctrl 3
Descender E
J ua J Ctrl4 L 4 @
/ Di5
/ Di6 J Ctrl 6

* Solo se requiere para iniciar el movimiento, después de cambiar el sensor este es ignorado hasta que se produce una repeticion.
** 0,2 segundos de atraso de la sefal de salida.

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
"2.3 Configuracion 14 - MA" en pagina 14

Www.zepro.com
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Senal de entrada

Seial de
Funcién Bajo (0V) | salida Aclaracién
v U0
v U1 v Ctrl 1
c v Ctrl 2
Bascular E v U3 v Ctrl 3
hacia abajo Di3* J Ctrl 4
v/ U5
J Ctrl 6
v uo
v Ctrl 1
v Di2* v U2 J Ctrl 2
Elevador B v ctil 3 1
J Ctrl 4 y@
/ Di6 J Ctrl 6
v U0
v Ctrl 1 90°
. J Ctrl 2 45"
Bascular c v U3 Basculamiento hacia J Ctrl 3 I
H H 1 (]
hacia arriba D3 arriba hasta aprox. 45 J Ctrl 4 102
©
J Ctrl 6
v U0
v Ctrl 1
5 v Ctrl 2
Cierre C v U3 Cerrar hacia caja
2H

Designacion del sensor con el simbolo / antes de = 0, es decir, sin sefal.

* Solo se requiere para iniciar el movimiento, después de cambiar el sensor este es ignorado hasta que se produce una repeticion.
** Basculamiento automatico, descender: Inclinar hacia arriba solo hasta que Di2 cambie a no activado, después descender. DI2 se
ignora hasta que se produce una repeticion.

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
"2.3 Configuracion 14 - MA" en pagina 14
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233 Limitacion del uso del dispositivo de mando

Ctrl1y2 CtrI3y6 Ctrl 4

A A

Figura 3. El uso de dispositivos de mando conectados a Ctrl 1y Ctrl 2 no esta limitado por el angulo del
puente de carga.
El uso de dispositivos de mando conectados a Ctrl 3 y 6 esta limitado por el angulo del puente de carga.
El uso de dispositivos de mando conectados a Ctrl 4 esta limitado por el
angulo del puente de carga cuando se bascula hacia arriba.

234 Apertura rapida - zona para activacion
90°
45°
-10°

Figura 4. La apertura rapida puede activarse cuando el angulo del puente de carga es de 90-45°.
Siempre que se mantengan pulsados los botones del dispositivo de man-
do, la apertura rapida se reduce activamente hasta -10°.

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
"2.3 Configuracion 14 - MA" en pagina 14
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2.4

2.4.1

Denomi-
nacion

Configuracion 14 - MA Basculamiento automatico

"2.4.1 Sensores/Entradas”

"2.4.2 Esquema de funcionamiento”
"2.4.3 Limitacion del uso del dispositivo de mando"

"2.4.4 Zona de apertura rapida"

"2.4.5 Dispositivo de mando con el pie y luces de aviso"

"2.4.6 Inclindbmetro - tension"
Sensores/Entradas

Ubicacion Funcién
(por de-
fecto)

Descripcion

Ai1l Puente Inclinémetro Mide el angulo del puente contra la gravedad de la tierra.

Ai2 No se utiliza en esta configuracién

B Dispositivo de Boton arriba
mando

E Dispositivo de Botén abajo
mando

C Dispositivo de Botén de bascu- | Se usa en combinacién con By E para bascular hacia arriba y bascular hacia
mando lamiento abajo

2H Dispositivo de Botén a dos Se activa con la apertura y el cierre de la caja. Se utiliza para la apertura
mando manos rapida. (No se aplica al mercado CE).

Di1 Brazo elevador | Sensor de Para el basculamiento automatico, funcién de seguridad

angulo

Di2 No se utiliza en esta configuracion

Di3 No se utiliza en esta configuracion

Di4 Cilindro de bas- | Alarma de plata- | El presostato para caida de presién, conectado al lado + del cilindro de
culamiento forma abierta basculamiento. En la posicién activada, retorna una sefial conectada (+) a

Di4, lo que genera una sefial de salida (-) en Pa-. Al mismo tiempo, se emite
una sefial (+) en Pa+. 60 Bar (NC).

Di5 Cilindro del Sensor de Para basculamiento automatico. 5 Bar (NC).
brazo primero presién

Di6 No se utiliza en esta configuracion

Cs Cabina Activacion La inexistencia de una sefial en Cs significa bornes bloqueados del dispositivo

de mando. La sefial para Cs proviene generalmente del interruptor de la
cabina. En algunos casos, cuando no se utiliza un interruptor de cabina, la
sefial (+) llega a Cs con un puente desde (CS PWR) del borne mas cercano.

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13

"2.4 Configuracién 14 - MA Basculamiento automatico" en pagina 18

18

www.zepro.com



Descripcion funcional

Manual técnico

24.2

Esquema de funcionamiento

Funcion
v U1 v Ctrl 1 90°
J Di2 J Ctrl 2 S
C J/ Di3* J/ U3 La apertura X
1| E 0° rapida esta 100
2H activada. G
v ©
/ Di6 Ail v Ue**
v U0
v U1 J Ctrl1
J Di2*** L J Ctrl 2
Bascular c J Digwr | / U3 a apertura J cl3
hacia 2 E 0 rapida esta
abajo activada. v Ctrl4 | 10
VAL .
/ Di6 AT v UB** J Ctrl 6
v U0
v U1 J Ctrl 1
v Ctrl 2
sl ¢ J Digwex v U3 J cl3
E o
v Ctrl 4 150
v U5 =
v Di6 Al v Ctrl 6
No afecta a
la funcién
v U1 v Ctrl 1
v U2 J Ctrl 2
1l e o Vv Ctrl 3
v U4 J Ctrl 4
/ Di5 O
Al v Ctrl 6
Descend-
er
v U1 J Ctrl 1
c v U2 Basoulam J Ctrl 2
- asculamiento
2| Di1 v Di3 0° v us automatico v c3
Di5* v U4 hacia abajo. v Ctrl 4
v U5 10°
-10°
Ail v Ctrl 6

*

repeticion.

** 0,5 segundos de atraso de la sefial de salida.

*** No conectado

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13

"2.4 Configuracién 14 - MA Basculamiento automatico" en pagina 18

Solo se requiere para iniciar el movimiento, después de cambiar el sensor este es ignorado hasta que se produce una
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Funcion
J Ctrl 1
J Di2*** B lamient J Ctrl 2
asculamiento
11 B 0° v U3 automatico v Cirl3
hacia arriba v Ctrl 4
100
-10°
Al J Ctrl 6
Elevador No afectaa
la funcién v uo
v Ctrl 1
J Di2*** v U2 J Ctrl 2
9 B 0° \/ Ctrl 3 1
J Ctrl 4
L1L_A0
All J Ctrl 6
v uo
v Ctrl 1
J Ctrl 2 °
Bascular B v D™ | e v U3 v Ctrl 3
hacia arriba C J Ctrl 4 100
O
Al J Ctrl 6
NO dieCla d
la funcién v U0
v Ctrl 1
5 v Ctrl 2
Cierre c 0° v/ us
2H O
Ail

*

Solo se requiere para iniciar el movimiento, después de cambiar el sensor este es ignorado hasta que se produce una repeticion.
** 0,5 segundos de atraso de la sefial de salida.
*** No conectado

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
"2.4 Configuracién 14 - MA Basculamiento automatico" en pagina 18

20 WWW.Zepro.com



Descripcion funcional Manual técnico

243 Limitacion del uso del dispositivo de mando
(Basculamiento hacia arriba/abajo y apertural/cierre)

Ctrl1y2 Ctrl 3,4y 6

Figura 5. El uso de dispositivos de mando conectados a Ctrl 1 y 2 no esta limitado por el angulo del puente
de carga.
El uso de dispositivos de mando conectados a Ctrl 3, 4 y 6 esta li-
mitado por el angulo del puente de carga.

244 Zona de apertura rapida

90°

10°

Figura 6. La apertura rapida esta activa cuando el angulo del puente de carga es de aprox. 90°- 10°

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
"2.4 Configuracién 14 - MA Basculamiento automatico" en pagina 18
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245 Dispositivo de mando con el pie y luces de aviso

45°

Figura 7. Cuando el angulo es de 45° 0 menos, se emite una sefial en U7 para ac-
tivar las luces de aviso y los dispositivos de mando con el pie

2.4.6 Inclindmetro - tension

La tension en la salida del inclinémetro varia con el angulo del inclinometro. A continuacion se muestran
algunos ejemplos de diferentes dngulos y tensiones aproximadas.

~3,2V

~2.5V 90°
450

~1,8V 10"

Figura 8. Tension aproximada en diferentes angulos

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
"2.4 Configuracién 14 - MA Basculamiento automatico" en pagina 18
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2.5

Configuracion 16 DA
"2.5.1 Sensores/entradas”
"2.5.2 Esquema de funcionamiento”
"2.5.3 Limitacion del uso del dispositivo de mando"
"2.5.4 Apertura rapida - zona para activacion"

2.5.1 Sensores/entradas
Denomi- Ubicacion Funcién Descripcion
nacion (por de-
fecto)
Ai1 No se utiliza en esta configuracion
Ai2 No se utiliza en esta configuracién
B Dispositivo de Boton arriba
mando
E Dispositivo de Boton abajo
mando
C Dispositivo de Botén de bascu- | Se usa en combinacién con By E para bascular hacia arriba y
mando lamiento bascular hacia abajo
2H Dispositivo de Botoén a dos Se activa con la apertura y el cierre de la caja. Se utiliza para
mando manos la apertura rapida.
Di1 No se utiliza en esta configuracion
Di2 No se utiliza en esta configuracion
Di3 Sensor de Un Di3 no activado desactiva el basculamiento hacia
angulo arriba con el dispositivo de mando secundario, a fin de que
el operario utilice el botén a dos manos 2H junto con el
dispositivo de mando primario, de modo que la funcion de
basculamiento hacia arriba siga estando disponible.
Di4 Cilindro de bas- | Alarma de plata- | El presostato para caida de presién, conectado al lado + del
culamiento forma abierta cilindro de basculamiento. En la posicién activada, retorna
una sefial conectada (+) a Di4, lo que genera una sefial de
salida (-) en Pa-. Al mismo tiempo, se emite una sefial (+) en
Pa+. 60 Bar (NC).
Di5 No se utiliza en esta configuracion
Di6 No se utiliza en esta configuracién
Cs Cabina Activacion La inexistencia de una sefial en Cs significa bornes
bloqueados del dispositivo de mando. La sefial para Cs
proviene generalmente del interruptor de la cabina. En algunos
casos, cuando no se utiliza un interruptor de cabina, la sefial
(+) llega a Cs con un puente desde (CS PWR) del borne mas
cercano.
2H Dispositivo de Botén a dos Se activa con la apertura y el cierre de la caja. Se utiliza para
mando manos la apertura rapida.

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
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2.5.2 Esquema de funcionamiento

Senal de entrada

- Seiial de
Funcién BaJO (0V)| salida

Aclaracion
v U0
v Ctrl 1
v U1 .
/ Di2 Apertura desde 89 J Ctrl 2
c ! hacia abajo hasta
E v Di3* v U3 aprox. 45°.
2H La apertura rapida esta
v U5 activada.
v Ue**
Apertura
v U0
v U1
v Di2
C v Di3 v U3 Se abre desde el inte-
E rior del armario. Y
Ctrl 4
J U5 ’
v Ue**
v uo
v U1 v Ctrl 1
v U2 v Ctrl 2
E v Ctrl 3
J U4 J Ctrl 4 3 @
/ Di5
/ Di6 v Ctrl 6
Descend-
er v U0
v U1 v Ctrl 1
v U2 ] ) v Ctrl 2
E Manual hacia abajo, re- J Cirl3
Di6 v emplaza descender 1y J
u4 2 con Di6 puenteado. Ctrl 4 3 @
v Ctrl 6

* Solo se requiere para iniciar el movimiento, después de cambiar el sensor este es ignorado hasta que se produce una repeticion.

** 0,2 segundos de atraso de la sefial de salida.

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
"2.5 Configuracion 16 DA" en pagina 23
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| Seiial de entrada |

- Seial de
Funcién Bajo (0V) | salida Aclaracién

v uo
v U1 J Ctrl 1
c J Ctrl 2
Bascular E v U3 J Ctrl 3
hacia abajo Di3* J Ctrl 4
v U5
J Ctrl6
v uo
J Ctrl 1
J Di2* v U2 J Ctrl 2
1 B J Ctrl 3
J Ctrl 4
/ Di6 J Ctrl6
Elevador J 1
° L~
O
J Ctrl 1 O
v U2 ] ] J Ctrl 2
B Manual hacia arriba, J Cirl3
2 Di6 reemplaza elevar 1y 2
con Di6 puenteado. v Ctrl4
J Ctrl 6
v uo
v Ctrl 1 90°
v Ctrl 2 45° ‘
Bascular (B: v U3 Basculamiento hacia v Ctrl 3
hacia arriba arriba hasta aprox. 45° J o £
Di3 S Ctrl 4 e
©
v Ctrl 6
v uo
v Ctrl 1
B v Ctrl 2
Cierre C v U3 Cerrar hacia caja.
2H

* Solo se requiere para iniciar el movimiento, después de cambiar el sensor este es ignorado hasta que se produce una repeticién.
** 0,2 segundos de atraso de la sefial de salida.

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
"2.5 Configuracion 16 DA" en pagina 23
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253 Limitacion del uso del dispositivo de mando

Ctrl1y2 Ctrl3y6 Ctrl 4

SA A

Figura 9. El uso de dispositivos de mando conectados a Ctrl 1 y Ctrl 2 no esta limitado por el angulo del pu-
ente de carga.
El uso de dispositivos de mando conectados a Ctrl 3 y 6 esta limitado por el angulo del puente de carga.
El uso de dispositivos de mando conectados a Ctrl 4 esta limitado por el
angulo del puente de carga cuando se bascula hacia arriba.

254 Apertura rapida - zona para activacion
90°
45°
-10°

Figura 10. La apertura rapida puede activarse cuando el angulo del puente de carga es de 90°-45°.
Siempre que se mantengan pulsados los botones del dispositivo de man-
do, la apertura rapida se reduce activamente hasta -10°.

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
"2.5 Configuracion 16 DA" en pagina 23
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2.6 Configuracion 1
"2.6.1 Sensores/Entradas”
"2.6.2 Limitacion del uso del dispositivo de mando
"2.6.3 Esquema de funcionamiento”

2.6.1 Sensores/Entradas
Denomi- Ubicacion Funcion Descripcion
nacion (por de-
fecto)
Di1 No se usa en este modelo de elevador y no debe conectarse.
Di2 Puente Sensor de Un Di2 no activado desactiva el basculamiento hacia arriba con el dispositivo de
angulo mando secundario, a fin de que el operario utilice el botén a dos manos 2H junto

con el dispositivo de mando primario, de modo que la funcién de basculamiento
hacia arriba siga estando disponible.

Di3 Brazo elevador | Sensor de Para el basculamiento automatico, funcién de seguridad.
angulo

Di4 Cilindro de bas- | Alarma de El presostato para caida de presién, conectado al lado + del cilindro de

culamiento plataforma basculamiento. En la posicién activada, retorna una sefal conectada (+) a
abierta Di4, lo que genera una sefial de salida (-) en Pa-. Al mismo tiempo, se emite
una sefial (+) en Pa+.

Di5 No se usa en este modelo de elevador y no debe conectarse.

Di6 No se usa en este modelo de elevador y no debe conectarse.

Cs Cabina Activacion La inexistencia de una sefial en Cs significa bornes bloqueados del

dispositivo de mando.
La sefial para Cs proviene generalmente del interruptor de la cabina.

2H Dispositivo de Boton a dos Se activa con la apertura y el cierre de la caja. Se utiliza para la apertura
mando manos rapida.
2.6.2 Limitacion del uso del dispositivo de mando

(Basculamiento hacia arriba/abajo y apertural/cierre)

Ctrl1,2y 4 Ctrl 3,4y 6

Figura 11. El uso de dispositivos de mando conectados a Ctrl 1 y 2 no esta limitado por el angulo del puente
de carga.
Los dispositivos de mando conectados a Ctrl 3, 4 y 6 estan limitados por el angulo del puente de carga.

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
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2.6.3 Esquema de funcionamiento

Senal de entrada

- Seiial de
Funcién Bajo (0 V) [ salida Aclaracién

v U1 J Ctrl1
c Vv Ctrl 2
E J U3 Apertura desde la
1 oH caja hacia abajo hasta
Di6 aprox. 45°
v U5
Apertura
v U1 90°
450, gty
D ;
2 E v U3 4 [
Di6 J Ctrl 4 1(();;—_
v U5 ’ @
v U1 J Ctrl1
v U2 Vv Ctrl 2
1 E v Di3 Vv Ctrl 3
v U4 J Ctrl 4 3 O
O
J Ctrl6
Descend-
er
v U1 Vv Ctrl1
v U2 Vv Ctrl 2
5| E Basculamiento au- v Ctrl 3
Di3* J U4 tomatico hacia abajo J Ctrl 4
v U5
J Ctrl6
v U1 Vv Ctrl1
c Vv Ctrl 2 9‘00
Bascular E v U3 Vv Ctrl 3 4 L‘E
hacia abajo Di2 J Ctrl 4 -
Di6 J U5 _1(())‘:)!_-_! .
J Ctrl6

*

Solamente los requisitos al comenzar el movimiento, después de que la cubierta del sensor se ignore hasta que el retenciones
ocurra.

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
"2.6 Configuracién 1" en pagina 27
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| Seiial de entrada |

- Seial de
Funcién Bajo (0V) | salida Aclaracién

v U0
v Ctrl 1
v U2 J Ctrl 2

Basculamiento au- J Ctrl 3
tomatico hacia arriba J Ctrl 4

J Di5
J Ctrl 6

Elevador
v U0

J Ctrl 1
v U2 v Ctrl 2
\/ Ctrl 3 f

J Ctrl 4 JL_/@

J Ctrl 6

v uo
v Ctrl 1 90°
v Ctrl 2 45°

v U3 Basculamiento hacia v Ctrl 3
arriba hasta aprox. 45° J Ctrl 4 0°

Bascular B
hacia 1 C
arriba Di2

J Ctrl 6

v uo
v Ctrl 1
v Ctrl 2

Cierre C v U3 Cerrar hacia caja v Ctrl3
2H J Ctrl 4

J Ctrl 6

*

Solo se requiere para iniciar el movimiento, después de cambiar el sensor este es ignorado hasta que se produce una repeticion.

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
"2.6 Configuracién 1" en pagina 27
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2.7 Configuracion 9
"2.7.1 Sensores/Entradas”
"2.7.2 Limitacion del uso del dispositivo de mando"
"2.7.3 Esquema de funcionamiento - Ctrl 1, 2y 3"
"2.7.4 Esquema de funcionamiento - Ctrl 4"
"2.7.5 Esquema de funcionamiento - con autonivelacion"
"2.7.6 Esquema de funcionamiento - sin basculamiento automatico”

2.7.1 Sensores/Entradas
Denomi- Ubicacion | Funcién Descripcion
nacion (por de-
fecto)
Di1 Tarjeta de Puente Puenteado = Autonivelacion activada
control
Di2 Puente Sensor de angulo Para basculamiento automatico
Di3 Puente Sensor de dngulo Un Di3 no activado desactiva el basculamiento hacia arriba con el dispositivo

de mando secundario, a fin de que el operario utilice el botén a dos manos
2H1 junto con el dispositivo de mando primario, de modo que la funcién de
basculamiento hacia arriba siga estando disponible.

Un Di3 activado permite la activacién con un dispositivo de mando primario y secundario.
Cuando el botén de dos manos es activado junto con el control del
dispositivo de mando primario, se ignora la sefial de Di3.

El basculamiento hacia abajo con el dispositivo primario y botén 2H activado
(C+E+2H) confiere una apertura rapida mediante U6.

Con el Di2 activado y basculamiento automatico, se bloquea la apertura rapida.
El dispositivo secundario no tiene apertura rapida.

Di4 Cilindro de Alarma de plata- El presostato para caida de presién, conectado al lado + del cilindro de
bascula- forma abierta basculamiento. En la posicidn activada, retorna una sefial conectada (+) a
miento Di4, lo que genera una sefal de salida (-) en Pa-. Al mismo tiempo, se emite

una sefial (+) en Pa+.

Di5 Cilindro del Sensor de presion | Para basculamiento automatico.
brazo primero

Di6 Tarjeta de Puente Para la conduccién manual sin basculamiento automatico.
control

Cs Cabina Activacion La inexistencia de una sefal en Cs significa bornes bloqueados del dispositivo

de mando. La sefial para Cs proviene generalmente del interruptor de la
cabina. En algunos casos, cuando no se utiliza un interruptor de cabina, la
sefial (+) llega a Cs con un puente desde (+) del borne mas cercano.

2H Dispositivo Botén a dos manos | Se activa con la apertura y el cierre de la caja. Se utiliza para la apertura rapida.
de mando
2.7.2 Limitacion del uso del dispositivo de mando
Ctrl1,2y 4 Ctrl3y6

Figura 12. El uso de dispositivos de mando conectados a Ctrl 1, 2 y 4 no esta limitado por el angulo del puente
de carga.
El uso de dispositivos de mando conectados a Ctrl 3 y 6 esta limitado por el angulo del puente de carga.
"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
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2.7.3 Esquema de funcionamiento - Ctrl 1,2y 3
Di1 y Di6 no puenteados (sin autonivelacion, con basculamiento automatico)

Seial de entrada

- Seial de
Funcién Bajo (0 V)| salida Aclaracién

v U0
v U1 v Ctrl 1
v Di2 J Ctrl 2
C
Apertura E Apertura rapida
2H
v U5
v Ub
v Di1 v U1 v Ctrl 1
J Ctrl 2
Descender | 1 E v i3
v U4
J Di5
Sin autonivelacion
Di1 NO puenteado) 3
O
V Di1 v U1 v Ctrl 1 O
Descender
(bascu- J Ctrl 2
lamiento 2 E J Ctrl 3
automati- Di5*
co h_ama J Us
abajo)
v U0 Y
/U1 Ctrl 1
J Ctrl 2
C v Ctrl 3
1 E
Di3*
v U5
v U0
v U1 v Ctrl 1
Bascu- J Di2 J Ctrl 2 9W0°
| : y LE
lamiento
hacia 2 E
, 2H1 [\
abajo J U5 _10 @
v Ub
v Ctrl 1
3 E v Ctrl 3
Di2
Di3*

Designacion del sensor con el simbolo / antes de = 0, es decir, sin sefial.
* Solo se requiere para iniciar el movimiento, después de cambiar el sensor este es ignorado hasta que se produce una repeticion.
** Basculamiento automatico, descender: Inclinar hacia arriba solo hasta que Di2 cambie a no activado, después descender. DI2 se

ignora hasta que se produce una repeticion.

WWW.zepro.com 31



Descripcion funcional

Manual técnico

| Sefial de entrada |

Senal de
Funcién Bajo (0V) | salida Aclaracién
v U0
Elevador v Crl1
(Bascu_ \/ Ctrl 2
lamiento 1 B v Ctrl 3
automati- Di2
co hacia
arriba) v U5
i)
v Ctrl 1 @
v Di2 J Ctrl 2
Elevador | 2 B v Cirl'3
v U4
v U0
v Ctrl 1 90°
5 J Ctrl 2 450 ™"
Bascular C Basculamiento hacia J Ctrl 3 I
hacia arriba D3 arriba hasta aprox. 45° o
-10°
v U5 @
v U0
v Ctrl 1 90°
v Ctrl 2
B
Cierre C Cerrar hacia caja £
2H1 E
v U5

©

Designacion del sensor con el simbolo / antes de = 0, es decir, sin sefial.

*

Solo se requiere para iniciar el movimiento, después de cambiar el sensor este es ignorado hasta que se produce una repeticion.

** Basculamiento automatico, descender: Inclinar hacia arriba solo hasta que Di2 cambie a no activado, después descender. DI2 se
ignora hasta que se produce una repeticion.

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
"2.7 Configuracion 9" en pagina 30
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2.7.4 Esquema de funcionamiento - Ctrl 4
Di1 y Di6 no puenteados (sin autonivelacion, con basculamiento automatico)

Seial de entrada

- Senal de
Funcién Bajo (0V) | salida Aclaracién

v uo
v U1
Apertura c Apertura desde la caja
E J Ctrl 4
v U5
v Di1 v U1
Descend- 1 E
er Vv U4 J/ Ctrl 4
v/ Di5
Sin autonivelacién (Di1
NO puenteado) T
v Dit v U1 @
Descend-
er (bascu-
lamiento 9 E
automati- Di5* J Ctrl 4
co hama J U5
abajo)
v uo
v U1
90°
Basculami- 450 !
. C
ento hacia E J Cirl4
abajo r i’ -
VAL _10 @

Designacion del sensor con el simbolo / antes de = 0, es decir, sin sefial.

* Solo se requiere para iniciar el movimiento, después de cambiar el sensor este es ignorado hasta que se produce una repeticion.
** Basculamiento automatico, descender: Inclinar hacia arriba solo hasta que Di2 cambie a no activado, después descender. DI2 se
ignora hasta que se produce una repeticion.

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
"2.7 Configuracion 9" en pagina 30
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| Sefial de entrada |

- Sefal de
Funcién Bajo (0 V) [ salida Aclaracion

v U0
Levantar
(Bascu-
lamiento 1 B
automati- Di2 J Ctrl 4
co hacia
arriba) v Us

i)
L1/ 0
J/ Di2

Elevador | 2 B

J U4 J Ctrl 4

v U0

90°
45° “
Bascular B Basculamiento hacia I
hacia arriba c arriba hasta aprox. 45° J Ctrl 4 J
-10°
VAV @
v U0
90°

Bascular B
hacia arriba C J Ctrl 4 of

J U5 e ©

Designacion del sensor con el simbolo / antes de = 0, es decir, sin sefial.

* Solo se requiere para iniciar el movimiento, después de cambiar el sensor este es ignorado hasta que se produce una repeticion.
** Basculamiento automatico, descender: Inclinar hacia arriba solo hasta que Di2 cambie a no activado, después descender. DI2 se
ignora hasta que se produce una repeticion.

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
"2.7 Configuracion 9" en pagina 30
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2.7.5 Esquema de funcionamiento - con autonivelacion
Di1 puenteado

Senal de entrada

- Seial de
Funcién Bajo (0 V) [ salida Aclaracién

v U0
Descend- v Ctr 1
er (bascu- £ v Ctrl 2
lamiento 1 Di1 v Ctrl 3
arriba) / Di5 v U5
/ Di6
J U1 J Ctrl 1
£ J Di2* J Ctrl 2
trl 3
/ Di5 @
/ Di6
Descend- J U1 J Ctrl 1
er (bascu- £ v Ctrl 2
lamiento . v Ctrl 3
o |3 Di1
autrc])mgtl- Di5* J Ctrl 4
co hacia /U5
abajo)
/ Di6

Designacion del sensor con el simbolo / antes de = 0, es decir, sin sefal.

* Solo se requiere para iniciar el movimiento, después de cambiar el sensor este es ignorado hasta que se produce una repeticion.
** Basculamiento automatico, descender: Inclinar hacia arriba solo hasta que Di2 cambie a no activado, después descender. DI2 se
ignora hasta que se produce una repeticion.

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
"2.7 Configuracion 9" en pagina 30
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2.7.6 Esquema de funcionamiento - sin basculamiento automatico
Di1 puenteado

Seial de entrada Sefial de

Funcion salida Aclaracion

v U1 v Ctrl 1

v Ctrl 2
Descender E v Ctrl 3
(Manual) Di6 v U4 J Ctrl 4 O

v U0
v Ctrl 1
v Ctrl 2

O
Elevacién B v Ctrl 3
O

2
) i)
(Manual) Di6 J U4 J Ctrl 4 D -O

Designacion del sensor con el simbolo / antes de = 0, es decir, sin sefal.

* Solo se requiere para iniciar el movimiento, después de cambiar el sensor este es ignorado hasta que se produce una repeticion.
** Basculamiento automatico, descender: Inclinar hacia arriba solo hasta que Di2 cambie a no activado, después descender. DI2 se
ignora hasta que se produce una repeticion.

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
"2.7 Configuracion 9" en pagina 30
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2.8 Configuracion 1 ML
"2.8.1 Sensores / Entradas (Config. 1)"
"2.8.2 Limitacion del uso del dispositivo de mando
"2.8.3 Esquema de funcionamiento”

2.8.1 Sensores / Entradas (Config. 1)

Denomi- Ubicacion Funcion Descripcion
nacion (por de-
fecto)
Di1 No se usa en este modelo de elevador y no debe conectarse.
Di2 Puente Sensor de Un Di2 no activado desactiva el basculamiento hacia arriba con el dispositivo de
angulo mando secundario, a fin de que el operario utilice el botén a dos manos 2H junto

con el dispositivo de mando primario, de modo que la funcién de basculamiento
hacia arriba siga estando disponible.

Di3 Brazo elevador | Sensor de Para el basculamiento automatico, funcién de seguridad.
angulo

Di4 Cilindro de bas- | Alarma de El presostato para caida de presién, conectado al lado + del cilindro de

culamiento plataforma basculamiento. En la posicién activada, retorna una sefal conectada (+) a
abierta Di4, lo que genera una sefial de salida (-) en Pa-. Al mismo tiempo, se emite
una sefial (+) en Pa+.

Di5 No se usa en este modelo de elevador y no debe conectarse.

Di6 No se usa en este modelo de elevador y no debe conectarse.

Cs Cabina Activacion La inexistencia de una sefial en Cs significa bornes bloqueados del

dispositivo de mando. La sefial para Cs proviene generalmente del interruptor
de la cabina. En algunos casos, cuando no se utiliza un interruptor de cabina,
la sefial (+) llega a Cs con un puente desde (+) del borne mas cercano.

2H Dispositivo de Boton a dos Se activa con la apertura y el cierre de la caja. Se utiliza para la apertura
mando manos rapida.
2.8.2 Limitacion del uso del dispositivo de mando

Inclinar hacia arriba/abajo

Figura 13. Todos los dispositivos de mando existentes pueden utilizarse en toda la zona de trabajo

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
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2.8.3 Esquema de funcionamiento

Sefial de entrada

Seial de
Funcién CENE Aclaracion
J U1 v Ctrl 1
v U2 J Ctrl 2
1 E J/ Di3 J Ctrl 3
J U4 J Ctrl 4 3
©
J Ctrl 6
Descend-
er
v U1 v Ctrl 1
v U2 v Ctrl 2
2 E Basculamiento au- J Ctrl 3
Di3* J U4 tomatico hacia abajo. J Ctrl 4
J U5
J Ctrl 6
VAI]
v Ctrl 1
Bascu- J U2 J Ctrl 2 x°
lamiento 2 g J Ctrl 3 45 I—E
hacia . J Ctrl 4 . CQ
abajo Di2 Q8 - @
-10°°
J Ctrl 6
v U0
v Ctrl 1
v U2 v Ctrl 2
Basculamiento au- v Ctrl 3
B i . .
tomatico hacia arriba. J Ctrl 4
J/ Ctrl 6
Elevador
v U0
J Ctrl1
v U2 J Ctrl 2
B v Ctrl 3 1+
J Ctrl 4 &/@
J Ctrl 6
v U0
v Ctrl 1 90°
v Ctrl 2 450 ™"
Baspular B J U3 Basculamiento hacia J Ctrl 3
hacia c arriba hasta aprox. 45° o
arriba Di2 prox. &= v Ctrl 4 _1%0
©
J Ctrl 6

*

Solamente los requisitos al comenzar el movimiento, después de que la cubierta del sensor se ignore hasta que el retenciones ocurra.
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| Seiial de entrada |

- Seial de
Funcién BaJo O0V)| salida

Aclaracion
v U0
v U1
Hacia
fuera
J Ctrl 5 < @
v U6 J Ctrl 6
Extender I&:Sr:)lﬁ\;agfgrma se @
earre de forma manual n_
La plataforma se pliega é
de forma manual n
v U0
v Di1 J U1
1 fiacia Normal
dentro
J Ctrl 5 — @
J Ctrl 6
Retraer J U7
carro a
v U1
C
Hacia
2 dentro Seguro
o J Ctrl 5 — @
J Ctrl 6
v U7

*

"2.2 Modelos - Configuraciones" en pagina 13
"2.8 Configuracion 1 ML" en pagina 37

Solo se requiere para iniciar el movimiento, después de cambiar el sensor este es ignorado hasta que se produce una repeticion.
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Diagramas eléctricos e hidraulicos

Z/ZL 1500-2000
Z/ZL 1500-2000 MA

Diagramas eléctricos e hidraulicos

3.1.1

3.1
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Z/ZL 1500-2000 MA con basculamiento automatico eléctrico

Diagramas eléctricos e hidraulicos

3.1.2
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Diagramas eléctricos e hidraulicos

Z/ZL 1500-2000 DA

3.1.3
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Diagramas eléctricos e hidraulicos

3.1.4
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Diagramas eléctricos e hidraulicos

Interruptor de la cabina y alarmas de puente abierto

3.1.5
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Diagramas eléctricos e hidraulicos

Z 2500

3.2

Z 2500 MA

3.2.1
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Diagramas eléctricos e hidraulicos

Z 2500 MA con basculamiento automatico eléctrico

3.2.2
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Z 2500 DA

Diagramas eléctricos e hidraulicos

3.23
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Manual técnico

Diagramas eléctricos e hidraulicos

Interruptor de la cabina y alarmas de puente abierto

3.2.5
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Manual técnico

Z 45/75
Z45/75

Diagramas eléctricos e hidraulicos

3.3
3.3.1

www.zepro.com

L I I B £ 2 iZ I I I 9 —
$8L9%7 gy voupnpoud vaui-z oG B8l et
T ] AT-¥05T I Jun omesphy | W
1162S€S AT-VO9L um| 9
14 , | I
| | [oeal v |
| il s
p——— luaasb/momPA| |
,T..é:a?..mﬂ, ” o3| wod|
Buws uyserd
” ﬂmw ” o x|
LR ,
,
e
It
,
|
||
,
v ,
|3
I
|
,
,
,
o LUl ssssssss €9eceseees|e@(ll (| 00 __& . 4
4 v -ttt -—_,L—v . e e
9
8
9
z HRIEYY
4 45
J %mmms aEYHIL
| |
L) B ;
saapuihoyny saspunhoyn
T 4 T T 7.y i2 T T T )

50




Manual técnico

Z 45/75 con basculamiento automatico hidraulico

Diagramas eléctricos e hidraulicos

3.3.2
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Diagramas eléctricos e hidraulicos

Interruptor de la cabina y alarmas de puente abierto

3.3.3
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Diagramas eléctricos e hidraulicos

3.34
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Z3N, Z3NU, Z3NW, Z3NWU

Diagramas eléctricos e hidraulicos

3.4
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Z3N, Z3NU, Z3NW, Z3NWU con basculamiento automatico eléctrico

Diagramas eléctricos e hidraulicos

3.4.1
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Diagramas eléctricos e hidraulicos

Interruptor de la cabina y alarmas de puente abierto

3.4.2
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Diagramas eléctricos e hidraulicos

3.4.3
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BUILT TO PERFORM

Zepro, Del y Waltco son marcas de elevadores traseros de Hiab. Hiab es un proveedor lider a nivel mundial de equipos,
servicios inteligentes y soluciones digitales para el manejo de carga en carretera. Como pioneros en la industria, nuestro
compromiso es aumentar la eficiencia de las operaciones de nuestros clientes y dar forma al futuro del manejo inteligente
de la carga.
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