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Descripcion técnica TLC-B1

1 Descripcion técnica TLC-B1

1.1 Aspectos generales

Todas las funciones del elevador se controlan a través de la tarjeta de relé. La tarjeta tiene una serie de entradas
y salidas para conectar el solenoide del elevador trasero (bomba hidraulica), las valvulas, los sensores y los
dispositivos de mando. La tarjeta cuenta también con indicadores LED que presentan el estado del sistema.
+ Salidas

+  Entradas (dispositivos de mando, VDHH, sensores)

+ Indicador LED de la salida del fusible

+ LED de estado de las salidas

+  Fuente de alimentacion

+  Fusible principal

+ Indicador LED de las entradas del fusible

+ LED de estado de las entradas
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ad O Ctrl 3 si| O
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\

1 de las entradas

LED de estado del fus-
ible de las entradas

Figura 1. Tarjeta de control TLC-B1
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Descripcion técnica TLC-B1

1.2 Salidas (U0-U7)

El solenoide y las valvulas del sistema hidraulico estan conectados a las salidas de la tarjeta de relé. El sole-
noide controla el arranque y la parada de la bomba hidraulica, las valvulas controlan el flujo del aceite hidrau-
lico que va a las diferentes funciones del elevador. La funcién de las salidas y la eleccidn de las salidas que
se van a utilizar varian en funcién del modelo del elevador trasero.

NOTA:
El cable de tierra siempre debera estar conectado a la conexidn a tierra situada frente a la salida actual.

1.3 Entradas

1.3.1 Dispositivo de mando

La tarjeta de relé le permite conectar un dispositivo de mando primario Ctrl 1 y dos secundarios Ctrl 2'y Ctrl 3.
El dispositivo de mando primario Ctrl 1 siempre debe estar conectado; los dispositivos de mando secundari-
os son opcionales. En las instrucciones de montaje del elevador trasero se describe de forma independiente
qué dispositivos de mando se recomienda conectar a la conexion correspondiente.

Accionamiento a dos manos

El sensor S3 determina el requisito para el accionamiento a dos manos o no. El dngulo requerido viene determi-
nado por el sensor de dngulo conectado al S3. En la siguiente imagen se muestran ejemplos de accionamiento
con 3+1 botones.

Figura 2. Accionamiento a dos manos

1.3.2 VDHH
CS Tensién apagada/encendida para la tarjeta de control.

CSPWR Salida de tension para energizar CS/VDHH cuando sea necesario.
PA+ Salida de tension cuando se activa el sensor S4.
PA- Tierra cuando se activa el sensor S4.

ZEPRO recomienda usar PA-para conectar un LED de advertencia de puente abierto.
Consulte el diagrama eléctrico del elevador en cuestion.
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Descripcion técnica TLC-B1

1.3.3

Sensores

La tarjeta de control tiene cinco entradas para sensores S1-S5.

S1
S2

S3
S4
S5

NOTA:

Sensor de dngulo que activa el sensor S5 (NOTA: No se indica en el LED de estado de las entradas).

Sensor de dngulo para detener el basculamiento automatico hacia arriba (la funcién de basculamiento
se detiene y pasa a la funcion Arriba)

Sensor de angulo para ajustar los requisitos del accionamiento a dos manos.
Sensor de presion de alarma de puente abierto.

Sensor de presién de basculamiento automatico hacia abajo para detectar cuando el puente llega a
la superficie. Para que S5 funcione, se precisa una sefial desde S1.

Conecte siempre el cable de tierra del sensor a la conexion de tierra mds cercana a las otras conexiones del sen-
sor en cuestion.

1.4

Fuente de alimentacion y fusible principal

La tarjeta de relé se alimenta a través de esta conexidn. La tarjeta de control estd protegida por el fusible prin-
cipal (15 A) que esta montado junto a ella.

www.zepro.com



Descripcion técnica TLC-B1

1.5 Informacion de funcionamiento

La tarjeta de relé esta equipada con dos barras LED que indican el estado de las entradas y salidas, asi como
dos LED que indican si alguno de los fusibles internos se ha disparado.

NOTA: La tension debe estar por encima del nivel aprobado para que indique.
1.5.1 LED de estado de E/S

LED de estado de las salidas

El indicador se ilumina en rojo cuando la salida esta activa, es decir, cuando hay tensién en la salida. Siem-
pre que el fusible incorporado no se haya disparado. El LED inferior se ilumina cuando se enciende la tarjeta
de control.

LED de estado de las entradas
El indicador se ilumina en verde cuando la entrada esta activa, es decir, cuando hay tensién en la entrada.
Siempre que el fusible incorporado no se haya disparado.

1.5.2 LED de estado del fusible

LED de estado del fusible de salida
El LED se ilumina en verde cuando hay tensién en las salidas. El LED apagado significa que hay un cortocir-
cuito o que la tarjeta de relé esta apagada.

LED de estado del fusible de la entrada
El LED se ilumina en verde cuando hay tensién en la salida de corriente de la entrada correspondiente (+). El
LED apagado significa que hay un cortocircuito o que la tarjeta de relé esta apagada.

LED de estado del
fusible de salida

LED de estado
de las salidas )
Salidas
LLLLLLLLLLLO

Solenoide U0 N e L
vl =| (OOOOO0OO0OO0O0 0000 LED de estado
CEHEHEE —™ = W@ de las entradas
U3 =| | 000000000 00RO 4
= ®O Arriba [N
U4- m— WLT U7 Us Us U5 U4 U4 U3 U2 U1 U0 Hacia abal -
acia abajo
us I Bascular | N
us I 2H I
33 = Hacia dentro [N
. Hacia fuera [N
Luces de aviso N B s5+s7)
Encendido NN Dispositivo de mando Q O . s
O]+ O e
[0 81! W] | &
Cu‘p* 8 O |pown {=Ctrl 1 VoA W:Z 8 O |o . s>
Tile O O ;Ht % L O O *
n| O 8 j = ss| O 8 zji
C2 O O Do;fvn Ctrl 2 % o’ O O $3+
w| O N = Sensores 4 s3| () S |
LN Q|+ — 20 O
O 1 O ST+
a+ O O [oown Ctrl 3 si| O O |-
w| O O
O

/
\

!

LED de estado del fusible
de las entradas

Figura 3. La tarjeta de control esta equipada con dos barras LED y dos LED
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Descripcion técnica TLC-B1

1.6

Luces de aviso

En la tarjeta del relé hay dos conexiones diferentes para las luces de aviso, WL1y WL2. La funcién de iluminacién
depende de la conexién que se utilice. Conecte siempre el cable de tierra a la conexién de tierra mas cercana.

1.6.1

Cuando se conecta a WL1, se encienden las luces de aviso si se cumplen las siguientes condiciones:

El interruptor de cabina (CS) debe estar «<Encendido».

WL1

S3 0 S4 activan las luces de aviso.

1.6.2

Cuando se conecta a WL2, se encienden las luces de aviso si se cumplen las siguientes condiciones:

WL2

El interruptor de cabina (CS) no afecta a las luces de aviso.

Solo S4 activa las luces de aviso.

WL 1

— .
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Figura 4. Opciones para conectar luces de aviso
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Descripcion técnica TLC-B1

1.7 Tension de alimentacion
Las figuras siguientes muestran la tension de alimentacién requerida para los sistemas de 12 Vy 24 V. La tension
indicada se refiere a la tensién cuando el elevador estd en marcha.

El mecanismo elevador funciona, pero la gama de tension fuera de la zona “mar-
v cada con el corazén” no es recomendable salvo para el funcionamiento durante
periodos cortos.
El mecanismo elevador funciona en la gama de tension para un funcionamiento y
una durabilidad éptimos.

Q

v

— 8-32V ~

oV 10-14V 20-28V 36V
I||||!|||||=||||!|

1.8 Consumo de energia
La tarjeta de relé requiere <60 mA (en funcion de los accesorios que se tengan) cuando el elevador esta en
marcha. Cuando se apaga la alimentacién con CS, la tarjeta de control requiere < 4mA (la alarma de puente

abierto sigue funcionando).
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Descripcion técnica TLC-B1

1.9 Basculamiento automatico

La funcién de basculamiento automatico esta disponible en cuatro generaciones distintas. La tarjeta de relé
TLC-B1 puede controlar la generacién 2. También puede controlar la generacién 4 si estd equipada con un
convertidor analdgico/digital ADC.

Basculamien-
to automatico

TLC-B1 ‘TLC-B1+ADC ZePRO1 ‘ Descripcion

Generacion J* Basculamiento hidraulico automatico

Generacion 2 J J*

Basculamiento automatico eléctrico con interrup-
tor de basculamiento (IFM)

Basculamiento automatico eléctrico con incliné-
Generacion 3 J* metro y ajuste automatico del angulo de bascula-
miento automatico

Basculamiento automatico eléctrico con incliné-
Generacion 4 J metro y ajuste manual del angulo de bascula-
miento automatico

* En funcidn de la configuracion de la tarjeta de control. Diferentes configuraciones admiten diferentes genera-
ciones de basculamiento automatico.

1.10 Convertidor AD ADC

La tarjeta de relé puede estar equipada con un convertidor analogico/digital ADC que permite la generacion
4 de basculamiento automatico, es decir, el uso de inclindmetro para controlar la funcién de basculamiento
automatico, asi como el ajuste manual del angulo de basculamiento automatico.

1.10.1 Estado

El convertidor AD ADC tiene cuatro LED que muestran el estado actual del convertidor y los posibles errores.
En la tabla siguiente se enumeran los tipos de estado mas habituales.

Funcién Descripcion
Verde-Rojo- Arranque | El sistema arranca
Apagado B } N
Verde-Apagado
x4 Guardar| ;
Todos (parpadea 4 S2 Angulo S2 guardado correctamente
veces_)_ R
Rojo-Apagado x 4 S2 Angulo restablecido a los ajustes de fabrica (0 grados, es
Guardar . . . .
(parpadea 4 S2 decir, plano horizontal) porque el angulo estaba fuera del inter-
veces) B B valo _permitido _______

Figura 5. Convertidor analdgico/digital ADC
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Descripcion funcional

2 Descripcion funcional
2.1 Modelos de cilindros
L = Basculamiento de doble efecto con desplazamiento limitado -Elevacién de simple efecto

DL = Basculamiento de doble efecto con desplazamiento limitado - Elevacién de doble efecto

MA = Basculamiento ajustable de doble efecto - Elevacién con una sola velocidad de efecto sencillo
DA = Basculamiento ajustable de doble efecto - Elevacién con una sola velocidad de doble efecto

S = Basculamiento con una sola velocidad de efecto sencillo - Elevacion con una sola velocidad de efecto
sencillo

SA = Basculamiento ajustable con una sola velocidad de efecto sencillo - Elevacién con una sola velocidad
de efecto sencillo

2.2 Modelos - Configuraciones

Configuracion

Z 4575 TLC-B1.1S - Config. 100 12
Z/7L1500/2000/250 |
ZDK 250 ) ) S TLC-B1.1S - Config. 000 15

ZN 2500 i i S

ZSMK2, ZTMK2 TLC-B1.1- Config. 010 | 18
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Descripcion funcional

2.3 TLC-B1.1S - Config. 100

La configuracion de la tarjeta de relé la puede leer la etiqueta de la tarjeta de relé.

2.3.1 Sensores/Entradas
Denomi- Ubicacion Funcion Descripcion
nacion (por de-
fecto)
S1 No se usa en este modelo de elevador y no debe conectarse.
S2 No se usa en este modelo de elevador y no debe conectarse.
S3 Puente Sensor de Un S3 no activado desactiva el basculamiento hacia arriba/abajo con el
angulo dispositivo de mando secundario, a fin de que el operario utilice el botén a dos

manos 2H junto con el dispositivo de mando primario, de modo que la funcién
de basculamiento hacia arriba siga estando disponible.

S4 Cilindro de bas- | Alarma de El presostato para caida de presién, conectado al lado + del cilindro de
culamiento plataforma basculamiento. En la posicién activada, retorna una sefial conectada (+) a S4,
abierta lo que genera una sefal de salida (-) en Pa-. Al mismo tiempo, se emite una
sefial (+) en Pa+.
S5 No se usa en este modelo de elevador y no debe conectarse.
Cs Cabina Activacion La ausencia de entrada de sefial en Cs hace que la tarjeta de control se

apague, excepto para una alarma de puente abierto (S4). La sefial para Cs
proviene generalmente del interruptor de la cabina.

2H Dispositivo de Botén a dos Se activa con la apertura y el cierre de la caja.
mando manos
2.3.2 Limitacion del uso del mando (basculamiento hacia arriba/abajo y apertura/cierre)
Ctrl 1 Ctrl 2

Figura 6. El uso de Ctrl 1 no esta limitado por el angulo del puente de carga.
El uso de Ctrl 2 esta limitado por el angulo del puente de carga (sensor de dngulo S3).
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Descripcion funcional

233 Esquema de funcionamiento

Senal de
Funcion Senal de entrada salida Aclaracién
v U1 45°
Ezi?:lar v Apertura desde la v Ctrl1
1 . U3 caja hacia abajo hasta 0°
abajo aprox. 45° -10°
2H J U5
(Ue)*
Apertura
J Ul o
Bascular /U3 v Ctrl1 o L4
2 | Hacia J S3 v Ctrl 2 -10°
abajo O
v U5
v U1
. Vo2 J Ctrl 1
1 | Hacia J Ctrl 2
abajo v U4 3
v Ctrl 3 O
Descend-
er
S1 v U1
. Vw2 , J ctil 1
2 Hacia v U3 Basculamiento au- J Ctrl 2
abajo J Ud tomatico tr £ @
J U5 v Ctrl 3 L
S5 -10
v U1
J Ctrl 1 452
Bascular ﬁzi?:lar v v U3 J
hacia abajo . 83 Ctrl 2
abajo o -
J U5 s

* Salida activa pero no conectada en este modelo.
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Descripcion funcional

Senal de
Funcion Senal de entrada salida Aclaracién
v U0
i v Ctrl 1
Bascular :r?i%: v v U3 v
hacia arriba S3 Ctrl 2
Bascular
v U0
. S2 . v Ctrl 1
1 Hacia v U3 Basculamiento au- v
arriba tomatico U wb L @
v Ctrl 3 Py
Elevador
v U0
. Vw2 J cti
9 Hacia J Ctrl 2
arriba r 1
v uo a5
i v Ctrl 1 '
Inclinar hacia :ﬁﬁ;g v v U3 Basculamiento hacia v 0°
arriba B S3 arriba hasta aprox. 45° Ctrl 2 -10°
ascular
v U0 90°
45° <\
Ha,‘;ja J Ctrl 1
Cierre arriba v u3 Cerrar hacia caja 0°
Bascular -10°
2H O

* Salida activa pero no conectada en este modelo.
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Descripcion funcional

24 TLC-B1.1S - Config. 000

La configuracién de la tarjeta de relé la puede leer la etiqueta de la tarjeta de relé.

2.4.1 Sensores/Entradas
Denomi- Ubicacion Funcion Descripcion
nacion (por de-
fecto)
S1 No se usa en este modelo de elevador y no debe conectarse.
S2 No se usa en este modelo de elevador y no debe conectarse.
S3 Puente Sensor de Un S3 no activado desactiva el basculamiento hacia arriba/abajo con el
angulo dispositivo de mando secundario, a fin de que el operario utilice el botén a dos

manos 2H junto con el dispositivo de mando primario, de modo que la funcién
de basculamiento hacia arriba siga estando disponible.

S4 Cilindro de bas- | Alarma de El presostato para caida de presién, conectado al lado + del cilindro de
culamiento plataforma basculamiento. En la posicién activada, retorna una sefial conectada (+) a S4,
abierta lo que genera una sefal de salida (-) en Pa-. Al mismo tiempo, se emite una
sefial (+) en Pa+.
S5 No se usa en este modelo de elevador y no debe conectarse.
Cs Cabina Activacion La ausencia de entrada de sefial en Cs hace que la tarjeta de control se

apague, excepto para una alarma de puente abierto (S4). La sefial para Cs
proviene generalmente del interruptor de la cabina.

2H Dispositivo de Botén a dos Se activa con la apertura y el cierre de la caja.
mando manos
2.4.2 Limitacion del uso del mando (basculamiento hacia arriba/abajo y apertura/cierre)
Ctrl 1 Ctrl 2

Figura 7. El uso de Ctrl 1 no esta limitado por el dngulo del puente de carga.
El uso de Ctrl 2 esta limitado por el angulo del puente de carga (sensor de dngulo S3).
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Descripcion funcional

243 Esquema de funcionamiento

Senal de
Funcion Senal de entrada salida Aclaracién
v U0 90°
v U1 45°
Ezi?:lar v Apertura desde la v Ctrl 1
1 . u3 caja hacia abajo hasta 0°
abajo aprox. 45° -0°
2H v U5
(Ue)*
Apertura
v uo 4o
v U1
Bascular v U3 v Ctrl1 0 4
2 | Hacia J S3 v Ctrl 2 -10°
abajo O
v U5
v U1
. Vo2 / cti
1 | Hacia J Ctrl 2
abajo v U4 4
v Ctrl 3 O
Descend-
er
S1
, Vv u2 _ J/ Ctrl 1
2 Hacia v U3 Basculamiento au- J Ctrl 2
abajo J Ud tomatico tr £ @
J/ U5 v Ctrl 3 L
S5 -10
v U0
v U1
v Ctrl 1 453
Bascular Ezi?:lar v v U3 v
hacia abajo . 83 Ctrl 2 @
abajo o -
v U5 RTD

* Salida activa pero no conectada en este modelo.
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Descripcion funcional

Senal de
Funcion Senal de entrada salida Aclaracién
v uo
i v Ctrl 1
Bascular :rarict:)I: v v U3 J
hacia arriba S3 Ctrl 2
Bascular
v U0
. S2 . v Ctrl 1
1 Hacia v U3 Basculamiento au- v
arriba tomatico Ctrl 2 wb L @
J Ctrl 3 Py
Elevador
v U0
. Vo2 J ctil 1
9 Hacia J Ctrl2
arriba tr 1
v uo 450
i J Ctrl 1 '
Inclinar hacia :::i(t:)lz v J U3 Basculamiento hacia v 0°
arriba S3 arriba hasta aprox. 45° Ctrl 2 -10°
Bascular
v U0 90°
450
Ha,‘ga J Ctrl 1
Cierre arriba v u3 Cerrar hacia caja 0°
Bascular -10°
2H O

* Salida activa pero no conectada en este modelo.
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Descripcion funcional

2.5 TLC-B1.1 - Config. 010
La configuracién de la tarjeta de relé la puede leer la etiqueta de la tarjeta de relé.
2.5.1 Sensores/Entradas
. Ubicacion
Denomi- ‘x Y
< s (por de- Funcion Descripcion
nacion
fecto)
S1 No se utiliza en elevadores sin basculamiento automatico y no debera
conectarse.
Puenteado en elevador con basculamiento automatico
S2 No se usa en este modelo de elevador y no debe conectarse.
S3 Puente
S4 Cilindro de bas- | Alarma de El presostato para caida de presién, conectado al lado + del cilindro elevador.
culamiento plataforma En la posicion activada, retorna una sefial conectada (+) a S4, lo que genera
abierta una sefial de salida (-) en Pa-. Al mismo tiempo, se emite una sefal (+) en
Pa+.
S5 No se utiliza en elevadores sin basculamiento automatico y no debera
conectarse.

En un elevador con basculamiento automatico conectado al sensor
de presion en el cilindro elevador, detecta cuando el puente va hacia la
superficie.

Cs Cabina Activacion La ausencia de entrada de sefial en Cs hace que la tarjeta de control se
apague, excepto para una alarma de puente abierto (S4). La sefial para Cs
proviene generalmente del interruptor de la cabina.

2H Dispositivo de Boton a dos No se usa en este modelo de elevador y no debe conectarse.
mando manos
2.5.2 Limitaciéon del uso del mando (basculamiento hacia arriba/abajo y apertura/
cierre)
Ctrl 1 Ctrl 2

Figura 8. El uso de dispositivos de mando conectados a Ctrl 1 no estd limitado por el angulo del puente de carga.
El uso de dispositivos de mando conectados a Ctrl 2 no estd limitado por el angulo del puente de carga
(sensor de dngulo S3).
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Descripcion funcional

253 Esquema de funcionamiento

.. . Seiial de ..
Funcién Seiial de entrada . Aclaracion
salida
v U1
Vw2 J ctil 1
Descender Hacia Liberar de la posicion v !
abajo J U4 de transporte Ctrl 2
v Ctrl 3 ¥ g:z
uo
U1
Extender Hacia
carro fuera v 838 v Ctrl 1
ﬂ
v U6
v U1
. Vo2 J Ctrl 1
7 | Haci J Ctrl 2
abelo v v J cti3 ' ©
Tl
Descender
v S1 v Ul
v U2
trl 1
9 Hacia v U3 Basculamiento au- j Ctr
abajo J U4 tomatico Ctrl 2
\/ us \/ Ctrl 3
v S5
v U0
v Ul
J Ctrl 1
Bascular Ezz::lar Y v U3 J '
hacia abajo : S3 Ctrl 2
abajo
v U5
v uo
v Ctrl 1
Bascular Eaasit;ular v v U3 d
hacia arriba ; S3 v Ctrl2
arriba
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Descripcion funcional

‘s - Seial de ..
Funcién Seial de entrada . Aclaracion
CEUE
v U0
J Ctrl 1
1 Hacia v U3 Basculamiento au- v r
arriba tomatico Ctrl 2
v Ctrl 3
Elevador
v U0
. Vo2 / Ctrl 1
9 Hacia J Ctrl 2
arriba tr
J Ctrl 3 1 @
v U0
v U1
. v Ctrl 1
Retraer carro Hacia J S3 J Ctrl 2
dentro r
J Ctrl 3 g:}
—
v U7
v uo
. Vw2 ) . J Ctrl 1
Elevador Hacia Fijar en posicion de J Ctrl 2
arriba transporte T
J Ctrl 3 * g:}
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Diagramas eléctricos e hidraulicos
Z/ZU/ZL/ZLU/ZN/ZNU 45/75

Diagramas eléctricos e hidraulicos
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Z/ZU/ZL/ZLU/ZN /ZNU 45/75 basculamiento automatico

Diagramas eléctricos e hidraulicos
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Diagramas eléctricos e hidraulicos

Z/ZL 1500/2000, ZN 2500, ZDK 250 MA
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Z/ZL 1500/2000, ZN 2500, ZDK 250 MA Basculamiento automatico

Diagramas eléctricos e hidraulicos
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Diagramas eléctricos e hidraulicos

Z/ZL 1500/2000, ZN 2500, ZDK 250 MA Basculamiento automatico

con ADC
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Diagramas eléctricos e hidraulicos
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Diagramas eléctricos e hidraulicos
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BUILT TO PERFORM

Zepro, Del y Waltco son marcas de elevadores traseros de Hiab. Hiab es un proveedor lider a nivel mundial de equipos,
servicios inteligentes y soluciones digitales para el manejo de carga en carretera. Como pioneros en la industria, nuestro
compromiso es aumentar la eficiencia de las operaciones de nuestros clientes y dar forma al futuro del manejo inteligente
de la carga.
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